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ABSTRAK 

 

 
Aquarium memiliki banyak sekali variasi ukuran dan fungsi. Sekarang ini 

pengamatan chiller akuarium dilakukan secara manual, untuk itu penulis membahas 
alat pengamatan dan kendali dengan menggabungkan beberapa teknologi yang 
berkembang saat ini. Dalam perancangannya menggunakan mikrokontroler dan 
perangkat komputer. 

 
Sistem pengamatan dan kendali chiller air akuarium menggunakan 

mikrokontroler arduino ESP-32 sebagai mikrokonroler, Peltier, Modul Driver 
motor DC Mosfet 22 A, laptop digunakan sebagai display untuk menampilkan hasil 
pembacaan suhu dengan menggunakan aplikasi arduino IDE. Kemudian alat 
pembacaan suhu digunakan sensor suhu DS18B20. 

 
Perangkat keras (hardware) maupun perangkat lunak (software), dapat 

dimanfaatkan untuk berbagai aplikasi pengamatan dan kendali, seperti monitoring 
suhu. Bila dibandingkan dengan pengerjaan secara manual, sistem pengamatan 
yang dikendalikan sistem otomatis akan memberikan keuntungan dalam hal 
pembacaan suhu yang lebih presisi dan penggunaan alat yang lebih praktis. Hasil 
pengujian membuktikan bahwa chiller akuarium dapat menurunkan suhu dari 26.5 
C⁰ hingga mencapai suhu ideal 24 C⁰ dalam kurun waktu 70 detik. 

 
 

Kata Kunci : Akuarium Chiller, mikrokonroller, presisi 
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ABSTRACT 

 

 
Aquariums have many variations in size and function. Currently, aquarium 

chiller observations are carried out manually, for that the author discusses 
observation and control tools by combining several currently developing 
technologies. In its design using a microcontroller and computer devices. 

 
The aquarium water chiller observation and control system uses an Arduino 

ESP-32 microcontroller as a microcontroller, Peltier, DC Mosfet 22 A motor driver 
module, a laptop is used as a display to display temperature readings using the 
Arduino IDE application. Then the temperature reading tool uses a DS18B20 
temperature sensor. 

 
Hardware and software can be used for various observation and control 

applications, such as temperature monitoring. When compared to manual work, 
an observation system controlled by an automatic system will provide advantages 
in terms of more precise temperature readings and more practical use of tools. The 
test results prove that the aquarium chiller can lower the temperature from 
26.5 C⁰ to reach the ideal temperature of 24 C⁰ within 70 seconds. 

 
Keywords: Aquarium Chiller, microcontroller, precision 
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