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ABSTRAK

Penelitian ini berfokus pada perancangan dan pengembangan sistem penggerak optimal
untuk mesin peremuk limbah botol plastik. Sistem penggerak yang efisien dan efektif
akan sangat mempengaruhi kinerja keseluruhan mesin dalam mengompaksi limbah
plastik. Berbagai jenis sistem penggerak seperti penggerak manual dan penggerak motor
akan dianalisis secara mendalam untuk menentukan sistem yang paling sesuai dengan
karakteristik limbah botol plastik dan kapasitas produksi yang diinginkan. Selain itu,
faktor-faktor lain seperti konsumsi energi, biaya operasional, dan kemudahan perawatan
juga akan menjadi pertimbangan penting dalam pemilihan sistem penggerak. Melalui
analisis mendalam terhadap berbagai perhitungan secara teknis dan simulasi pada
aplikasi Computer Aid Design, penelitian ini bertujuan untuk menghasilkan desain
sistem penggerak yang inovatif dan dapat meningkatkan efisiensi proses peremukan
limbah botol plastik. Hasil akhir yang diperoleh adalah sebuah prototipe mesin peremuk
dengan sistem penggerak hybrid atau dua pengerak yang di mana penggerak otomatis
menggunakan motor listrik 1,5 HP dan gearbox sebagai sistem transmisi daya dengan
tipe gearbox WPO 1:60 dan untuk penggerak manual menggunakan poros ulir
transportir dengan panjang total 1.550 mm x 6 mm dengan pitch ulir sebesar 6 mm.
Dengan penggerak yang digunakan diperoleh hasil mesin peremuk limbah botol plastik
yang ergonomis, handal dan mampu memberikan kontribusi signifikan dalam mengatasi
permasalahan pengelolaan sampah plastik.

Kata Kunci : desain sistem penggerak, mesin peremuk, penggerak manual, penggerak
motor, limbah botol plastik.
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DESIGN OF DRIVE SYSTEM ON PLASTIC BOTTLE WASTE CRUSHING
MACHINE

ABSTRACT

This study focuses on the design and development of an optimal drive system for a plastic
bottle waste crushing machine. An efficient and effective drive system will significantly
influence the overall performance of the machine in compacting plastic waste. Various
types of drive systems, such as manual and motor drives, will be analyzed in depth to
determine the most suitable system for the characteristics of plastic bottle waste and the
desired production capacity. Additionally, other factors like energy consumption,
operational costs, and ease of maintenance will also be important considerations in
selecting the drive system. Through a detailed analysis of various technical calculations
and simulations using Computer-Aided Design applications, this research aims to
produce an innovative drive system design that can improve the efficiency of the plastic
bottle waste crushing process. The final result is a prototype crushing machine with a
hybrid or two-drive system, where the automatic drive uses a 1.5 HP electric motor and
a WPO 1:60 gearbox as the power transmission system. For the manual drive, a
transporter screw shaft with a total length of 1,550 mm x 6 mm and a screw pitch of 6 mm
is used. The chosen drive system results in a plastic bottle waste crushing machine that is
ergonomic, reliable, and capable of making a significant contribution to addressing the
problem of plastic waste management.

Keywords: drive system design, crushing machine, manual drive, motor drive, plastic
bottle waste.
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