
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 

PERANCANGAN ROBOT MENGGUNAKAN BARCODE 

SCANNER DAN LINE FOLLOWER 

 
 

LAPORAN TUGAS AKHIR 

 
 

Mochamad Slamet Prabowo 

41420120085 

 
 
 
 

PROGRAM STUDI S1 TEKNIK ELEKTRO 

FAKULTAS TEKNIK 

UNIVERSITAS MERCU BUANA 

JAKARTA 

2023 

 

http://digilib.mercubuana.ac.id/



 
 

 
 

 
 
 
 
 
 

PERANCANGAN ROBOT MENGGUNAKAN BARCODE 

SCANNER DAN LINE FOLLOWER 

LAPORAN TUGAS AKHIR 

 
Diajukan sebagai salah satu syarat untuk memperoleh gelar Strata Satu (S1) 

 
NAMA : Mochamad Slamet Prabowo 

NIM  : 41420120085 

PEMBIMBING : Yudhi Gunardi, S.T., M.T. 

 
 

PROGRAM STUDI S1 TEKNIK ELEKTRO 

FAKULTAS TEKNIK 

UNIVERSITAS MERCU BUANA 

JAKARTA 

2023 

 

 

http://digilib.mercubuana.ac.id/



http://digilib.mercubuana.ac.id/



ii 

http://digilib.mercubuana.ac.id/



 
 

iii 
 

KATA PENGANTAR 
 

 Puji syukur penulis panjatkan ke hadirat Tuhan Yang Maha Esa yang telah 

melimpahkan rahmat dan anugerah-Nya, sehingga penulis dapat menyelesaikan 

penulisan Tugas Akhir yang berjudul “Perancangan Robot Menggunakan Barcode 

Scanner dan Line Follower” dalam rangka memenuhi salah satu syarat untuk 

mencapai gelar sajana Teknik Universitas Mercu Buana. 

 Banyak hambatan dan kesulitan yang penulis alami dalam menyelesaikan 

penulisan Tugas Akhir ini, namun berkat bantuan berbagai pihak akhirnya 

hambatan dan kesulitan tersebut dapat teratasi. Untuk itu dengan segala kerendahan 

hati, penulis mengucapkan terimakasih kepada: 

1. Bapak Dr. Eng. Heru Suwoyo, ST. M.Sc, selaku Kaprodi Teknik 

Elektro. 

2. Bapak Yudhi Gunardi, S.T., M.T., selaku Dosen Pembimbing. 

3. Orang tua dan keluarga besar yang selalu memberi doa dan semangat. 

4. Teman-teman yang selalu menyemangati dan membantu proses Tugas 

Akhir ini. 

Penulis menyadari masih banyak kekurangan dalan penulisan Tugas Akhir 

ini, baik dari aspek kuantitas maupun kualitas dari bahan penulisan yang 

dipaparkan. Maka dari itu, penulis membutuhkan kritik dan saran kepada segenap 

pembaca yang bersifat membangun untuk meningkatkan kualitas dikemudian hari. 

Harapannya semoga Tugas Akhir ini dapat bermanfaat kepada semua pembaca. 

Akhir kata, penulis berharap Tuhan Yang Maha Esa berkenan membalas 

kebaikan semua pihak yang telah membantu dan semoga Tugas Akhir ini membawa 

manfaat bagi pengembangan ilmu. 

 

    Jakarta, 27 Juli 2023 

 

 

Mochamad Slamet Prabowo 

http://digilib.mercubuana.ac.id/



 
 

iv 
 

ABSTRAK 
 

Robot line follower adalah salah satu yang paling umum digunakan dalam 
pengunaannya dimana sebuah robot dapat mengikuti jalur arahan yang berguna 
sebagai penanda kemana robot harus berjalan. Robot line follower dapat mengikuti 
jalur yang berupa garis hitam pada papan berwarna putih maupun garis putih pada 
papan berwarna hitam . Pemilihan penggunaan line follower bertujuan untuk 
mempermudah robot saat melakukan pemindahan barang hingga sampai pada 
tujuan secara otomatisasi tanpa menggunakan operator.  

Dalam tugas akhir ini dirancang sebuah robot Perancangan Robot 
Menggunakan Barcode Scanner dan Line Follower akan menggunakan Barcode 

Scanner GM65. Selain menggunakan sensor photdiodie untuk mendeteksi line, 
peniliti juga memanfaatkan Barcode Scanner GM65 dibantu dengan servo MG90S 
untuk  membaca barcode ID yang berada di bawah line yang bertujuan untuk 
membantu robot melewati jalur yang benar yang sesuai dengan barcode ID pada 
saat pertama kali terscan. 

Berdasarkan hasil pengujian, Barcode 1D pada lintasan berguna untuk 
membantu robot memilih jalur yang benar dan pada persimpangan digunakan 
sensor photodiode untuk membaca jalur yang akan di lewati pada saat 
persimpangan. Barcode scanner GM65 digunakan untuk menerima perintah 
pengguna membantu robot melewati jalur yang benar. Sensor photodiodie sebagai 
masukkan control untuk pengendali aktuator robot atau roda robot, memberikan 
Nilai biner = 0 saat sensor mendeteksi line berwarna putih dan Nilai biner = 1 saat 
sensor mendeteksi line berwarna hitam. 

Kata Kunci:  Line follower, Barcode Scanner GM65, Sensor photdiodie 
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ABSTRACT 
 

The line follower robot is one of the most commonly used in its use. where a robot 

can follow a directional path that is useful as a marker of where the robot should 

go. where the robot should go. The line follower robot can follow a path that is 

black line on a white board or a white line on a black board. black colored board. 

The choice of using a line follower aims to make it easier for robot when moving 

goods to the destination automatically without using an operator. automation 

without using an operator. 

In this final project, a robot designed using Barcode Scanner and Line Follower 

will use Barcode Scanner GM65. In addition to using a photdiodie sensor to detect 

the line, the researcher also utilizes the GM65 Barcode Scanner assisted by the 

MG90S servo to read the ID barcode that is under the line which aims to help the 

robot pass the correct path that matches the ID barcode when it is first scanned. 

Based on the test results, the 1D barcode on the track is useful to help the robot 

choose the right path and at the intersection a photodiode sensor is used to read 

the path that will be passed at the intersection. GM65 barcode scanner is used to 

receive user commands to help the robot pass the correct path by scanning the ID 

barcode at the crossing. The photodiode sensor as a control input for controlling 

the robot actuator or robot wheel, gives a binary value = 0 when the sensor detects 

a white line and a binary value = 1 when the sensor detects a black line. 

Keywords: Line follower, Barcode Scanner GM65, Sensor photdiodie 
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