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ABSTRAK 

 
Proses perakitan dan kontrol kualitas sangat penting untuk memastikan produk akhir 

memenuhi standar yang diinginkan. Ketidakakuratan dalam mendeteksi part dapat 

mengakibatkan kelolosan komponen part tidak terpasang. Ketidakakuratan terjadi 

karena penumpukan part yang akan dideteksi. Untuk mencegah hal tersebut maka pada 

penelitian ini dirancang dan dibuat jig deteksi kelengkapan part untuk mencegah 

penumpukan part terjadi dan memastikan bahwa part pada produk sudah terpasang. 

Dengan menggunakan sensor limit switch dan sensor optic sebagai pendeteksi. Metode 

rancangan pada penelitian ini menggunakan metode VDI 2221 dan didapatkan hasil 

dari metode VDI 2221 yaitu variasi 1, dengan menggunakan jig base dari bahan kayu, 

sensor limit switch, sensor optic infrared proximity dan baut L. Hasil penelitian 

didapatkan jig mampu mendeteksi kelengkapan part dengan menggabungkan kedua 

jenis sensor untuk memastikan keakuratan deteksi. Penggunaan jig pada proses deteksi 

meningkatkan efisiensi produksi dengan mempercepat proses deteksi dibandingkan 

metode manual sehingga penumpukan part tidak terjadi dan kualitas produk akhir lebih 

terjamin.  

 
Kata kunci: JIG, sensor limit switch, sensor optic, VDI 2221 
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ABSTRACT 

 
The assembly process and quality control are very important to ensure that the final 

product meets the desired standards. Inaccuracy in detecting parts can result in the 

escape of uninstalled components. Inaccuracy occurs because of encryption on the 

part to be detected. To prevent this, in this study a part completeness detection jig was 

designed and made to prevent part accumulation and ensure that the parts in the 

product are installed correctly. By using limit switch sensors and optical sensors as 

detectors. The design method in this study uses the VDI 2221 method and the results 

obtained from the VDI 2221 method are variation 1, using a wooden jig base, limit 

switch sensor, optical proximity sensor and L-bolt. The results of the study showed 

that the jig was able to detect the completeness of parts with both types of sensors to 

ensure detection accuracy. The use of jigs in the detection process increases 

production efficiency by speeding up the detection process compared to manual 

methods so that part compaction does not occur and the quality of the final product is 

more guaranteed. 
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