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ABSTRAK 

Mesin pemotong sampel volumetrik berbasis Arduino untuk pengujian 
Viskositas Mooney dikembangkan untuk menjawab kebutuhan akan peningkatan 
keandalan dan konsistensi dalam proses pengukuran. Penggunaan metode manual 
dalam pemotongan sampel uji Viskositas Mooney sering kali menghasilkan variasi 
dimensi sampel yang dapat mempengaruhi keakuratan hasil pengujian. Oleh karena 
itu, mesin ini dirancang untuk mengubah metode pemotongan sampel dari manual 
menjadi otomatis, meningkatkan keandalan hasil pengujian Viskositas Mooney, 
serta mengurangi variasi dimensi sampel. 

Mesin pemotong sampel volumetrik ini dibangun dengan mengintegrasikan 
beberapa komponen, antara lain: solenoid valve, Arduino Uno, relay, silinder 
pneumatik, sensor Proximity, power supply, pisau volumetrik, dan air regulator. 
Solenoid valve dan silinder pneumatik berperan dalam mekanisme pemotongan, 
sementara Arduino Uno dan relay berfungsi sebagai pengendali sistem. Sensor 
Proximity digunakan untuk mendeteksi posisi sampel, dan Power Supply 
menyediakan daya untuk seluruh sistem. Pisau volumetrik dirancang khusus untuk 
menghasilkan sampel dengan volume yang konsisten, dan air regulator digunakan 
untuk mengatur tekanan udara pada silinder pneumatik. 

Hasil implementasi mesin menunjukkan bahwa rata-rata sampel yang dihasilkan 
memiliki ukuran 3,9 cm, mendekati standar perusahaan yaitu 4 cm. Mesin ini juga 
berhasil memangkas waktu pemotongan sampel sebanyak 13 detik lebih cepat 
dibandingkan metode manual, dan juga respon mesin terhadap masukan sebesar1,4 
detik. 

Kata kunci: Mooney Viscosity, Arduino, Automation, silinder pneumatik, Sensor 
Proximity 
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ABSTRACT 

An Arduino-based volumetric sample cutting machine for Mooney viscosity 
testing was developed to address the need for increased reliability and consistency 
in the measurement process. The use of manual methods in cutting Mooney viscosity 
test samples often results in variations in sample dimensions which can affect the 
accuracy of the test results. Therefore, this machine is designed to change the 
sample cutting method from manual to automatic, improve the reliability of Mooney 
viscosity test results, and reduce sample dimensional variations. 

This volumetric sample cutting machine was built by integrating several 
components, including: solenoid valve, Arduino Uno, Relay, pneumatic cylinder, 
Proximity sensor, power supply, volumetric knife, and air regulator. The solenoid 
valve and pneumatic cylinder play a role in the cutting mechanism, while the 
Arduino Uno and Relay function as system controllers. A Proximity sensor is used 
to detect the position of the sample, and a Power Supply provides power for the 
entire system. Volumetric blades are specially designed to produce samples with 
consistent volume, and air regulators are used to regulate air pressure in pneumatic 
cylinders. 

The results of the machine implementation show that the average sample size is 
3.9 cm, close to the company standard of 4 cm. This machine also succeeded in 
reducing sample cutting time by 13 seconds faster than the manual method, and 
also the engine response to input is 1.4 seconds. 

Key Word: Mooney Viscosity, Arduino, Automation, Pneumatic Cylinder, Proximity 
Sensor 
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