ABSTRAK

Perancangan mobil robot ini berjudul, PERANCANGAN MOBIL
MINI ROBOT PENGANGKUT BARANG BERBASIS ANDROID,
Fungsi dan kegunaan mobil mini robot pengangkut barang berbasis android
ini sebagai alat design modifikasi mobil-mobilan yang berfungsi
mengangkut barang dari suatu tempat ke tempat yang lain, mobil mini
robot inipun dapat berfungsi sebagai menganggkat barang yang akan
dibawa dari tempat A, dan barang yang telah dibawa akan di lepas
ketempat B, melalui tombol perintah yang ada pada handphone android.

Tentang perancangan sistem mobil mini robot pengangkut barang
menggunakan Bluetooth, block diagram yang menjelaskan prinsip kerja
dari masing — masing block diagaram prinsip kerja rangkaian yang disusun
untuk merealisasikan system alat, dalam hal ini Bluetooth sebagai alat
komunikasi penghubung antara Android dengan Arduino,

Hasil proses perancangan alat ini akan dijelaskan mengenai data
keseluruhan perancangan alat, pengujiaan mini robot pengangkut barang
berbasis android dilakukan dengan tujuan untuk mengetahui kinerja robot
diruangan terbuka serta-performa dari sistem jarak keseluruhan, pada saat
pengujian kesesuaian gerak,. jarak dan perintah pada perhitungan dan
pengujian 100 cm sampai 1000 cm perintah maju, mundur, kanan, Kiri,
naik, turun, stop, mendapatkan respon yang sempurna pada saat pengujian
kesesuaian jarak 11 meter sampai seterusnya maka respon perintah tidak

mendapatkan hasil yang sempurna
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