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ABSTRAK 

 

SISTEM KONTROL AMF (Automatic Main Faiulure) 

BERBASIS ARDUINO 

 Sistem kontrol AMF (Automatic Main Failure) berbasis arduino adalah 

sebuah sistem kendali kontrol yang dirancang untuk mengontrol hidup mati 

Genset secara otomatis. Selain itu juga berfungsi untuk memonitor PLN ketika 

padam dan hilang satu phasa. Apabila terjadi PLN padam atau hilang satu phasa 

maka secara automatis Genset akan bekerja dan membackup beban. 

 Pada sistem ini menggunakan mikrokontroller Arduino uno sebagai 

perangkat utama kendali sistem. Arduino uno memperoleh informasi dari hasil 

pembacaan phasa yang  menggunakan relay 220 VAC. Dengan membaca 

tegangan 5 VDC yang melalui masing-masing relay R, S, T. Ditambah dengan 

pengaman Low Oil dan High Temperatur yang berada pada Genset yang  

dihubungkan ke Arduino uno. 

 Setelah dilakukan proses pengujian, sistem kontrol dan pengaman Genset 

terhadap gangguan phasa hilang, khususnya pada tugas akhir ini. Ketika PLN 

masih hidup sistem ini tidak akan memerintahkan Genset untuk hidup, ketika PLN 

padam atau hilang satu phasa sistem ini memerintahkan Genset untuk hidup dan 

membackup beban dengan perpindahan suplai selama 15 detik. Ketika Genset 

mengalami gangguan Low Oil atau High Temperatur, Genset akan mengirimkan 

sinyal kesistem ini, kemudian memerintahkan Genset mati.  
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