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ABSTRAK 

 

Penyortiran manual adalah proses di mana penyortiran dilakukan langsung oleh 

manusia tanpa bantuan mesin, melalui inspeksi visual terhadap produk yang akan 

disortir. Penyortiran manual memiliki risiko tinggi terkait akurasi dan efisiensi 

karena kesalahan manusia. Oleh karena itu, dalam era teknologi informasi yang 

maju dan untuk memenuhi tuntutan dunia industri, diperlukan perancangan sistem 

sortir otomatis berdasarkan objek dan warna, dengan memprioritaskan desain 

sensor untuk operasi yang tepat. Dengan memanfaatkan sensor dan sistem kontrol 

yang dapat mengoperasikan servo, yang hanya berfungsi saat barang masuk dan 

keluar serta disortir, solusi yang efektif dapat dicapai. Dalam penelitian ini, 

mainan mobil digunakan sebagai sampel untuk proses sortir. Mainan yang 

dimaksud adalah mobil mainan yang tersedia dalam warna merah, kuning, dan 

biru. Salah satu komponen sederhana yang dapat digunakan untuk penyortiran 

warna adalah ESP32-CAM dan sensor warna TCS230. Sensor ini dapat 

diintegrasikan dengan servo, yang mengarah pada ide untuk membuat perangkat 

penyortir warna otomatis yang juga berbasis Internet of Things (IoT). 

Kata Kunci: Kamera, Sensor Warna, Sortir Manual, Sortir Otomatis, Internet of 

Things. 
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ABSTRACT 
 

Manual sorting is a process where sorting is carried out directly by humans 

without the assistance of machines, done through visual inspection of the products 

to be sorted. Manual sorting carries high risks regarding accuracy and efficiency 

due to human error. Therefore, in an era of advanced information technology and 

to meet the demands of the industrial world, there is a need for designing an 

automated sorting system based on objects and colors, prioritizing sensor design 

for precise operation. By utilizing sensors and a control system that can operate a 

servo, which functions only when items enter and exit and are sorted, an effective 

solution can be achieved. In this research, toy cars are used as samples for the 

sorting process. The toys in question are toy cars available in red, yellow, and 

blue colors. One simple component that can be used for color sorting is the 

ESP32-CAM and the TCS230 color sensor. This sensor can be integrated with a 

servo, leading to the idea of creating an automatic color sorting device that is 

also Internet of Things (IoT) based. 

Keywords: Camera ,Color Sensor, Manual Sort, Automatic Sort, Internet of 

Things. 
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