
 
 

 
 

 

PERANCANGAN SISTEM MONITORING EMISI GAS 

BUANG KENDARAAN MENGGUNAKAN METODE FUZZY 

MAMDANI BERBASIS APLIKASI BLYNK 

 

 

LAPORAN TUGAS AKHIR 

 

 

BILLY SHULTAN AL HADIY 

41420010009 

 

PROGRAM STUDI S1 TEKNIK ELEKTRO 

FAKULTAS TEKNIK 

UNIVERSITAS MERCU BUANA 

JAKARTA 

2024

https://lib.mercubuana.ac.id



 
 

 
 

 

PERANCANGAN SISTEM MONITORING EMISI GAS 

BUANG KENDARAAN MENGGUNAKAN METODE FUZZY 

MAMDANI BERBASIS APLIKASI BLYNK 

 

LAPORAN TUGAS AKHIR 

 

Diajukan sebagai salah satu syarat dalam mencapai gelar Strata Satu (S1) 

Disusun Oleh: 

Nama   : Billy Shultan Al Hadiy 

N.I.M   : 41420010009 

Pembimbing  : Prof. Dr. Ing. Mudrik Alaydrus 

 

 

PROGRAM STUDI S1 TEKNIK ELEKTRO 

FAKULTAS TEKNIK  

UNIVERSITAS MERCU BUANA 

JAKARTA 

2024

https://lib.mercubuana.ac.id



https://lib.mercubuana.ac.id



SURAT KETERANGAN HASIL SIMILARITY 

Menerangkan bahwa Karya Ilmiah/Laporan Tugas Akhir/Skripsi pada BAB I, BAB II, BAB 

III, BAB IV dan BAB V atas nama: 

Nama : BILLY SHULTAN AL HADIY 

NIM : 41420010009 

Program Studi : Teknik Elektro 

Judul Tugas Akhir / Tesis : PERANCANGAN SISTEM MONITORING EMISI 

GAS BUANG KENDARAAN MENGGUNAKAN 

METODE FUZZY MAMDANI BERBASIS APLIKASI 

BLYNK 

Telah dilakukan pengecekan Similarity menggunakan aplikasi/sistem Turnitin pada Jum'at, 09 

Agustus 2024 dengan hasil presentase sebesar 29% dan dinyatakan memenuhi standar sesuai dengan 

ketentuan yang berlaku di Fakultas Teknik Universitas Mercu Buana. 

Demikian surat keterangan ini dibuat dan digunakan sebagaimana mestinya. 

Jakarta, 10 Agustus 2024 

Administrator Turnitin, 

Saras Nur Praticha, S.Psi., MM

iv

https://lib.mercubuana.ac.id



v

https://lib.mercubuana.ac.id



vi 

ABSTRAK
Emisi gas buang kendaraan merupakan salah satu penyebab utama 

pencemaran udara. Polutan yang dihasilkan oleh emisi gas buang kendaraan 

bermotor, seperti karbon monoksida (CO), hidrokarbon (HC), dan karbon dioksida 

(CO2), secara berlebih dapat menyebabkan berbagai macam dampak negatif bagi 

kesehatan manusia dan lingkungan. Emisi gas buang kendaraan merupakan salah 

satu polutan udara yang dapat menyebabkan berbagai masalah kesehatan dan 

lingkungan. Untuk mengetahui kualitas emisi gas buang kendaraan, diperlukan 

sistem monitoring yang dapat mendeteksi dan mengukur kadar gas buang secara 

akurat.  

Dalam penelitian ini, dirancang sistem monitoring emisi gas buang kendaraan 

menggunakan metode fuzzy Mamdani berbasis aplikasi Blynk. Sistem ini 

menggunakan sensor gas buang untuk mengukur kadar gas buang kendaraan, 

kemudian data hasil pengukuran diolah menggunakan metode fuzzy Mamdani 

untuk mendapatkan klasifikasi kualitas emisi gas buang kendaraan dengan 

menggunakan metode fuzzy mamdani, yang lebih hemat dan mudah dibawa 

kemana-mana atau portabel, dengan output pengukuran gas karbon monoksida 

(CO), dan hidrokarbon (HC).  

Hasil pengukuran emisi gas buang kendaraan merek KOENG KEG-500 

dengan alat Sistem Monitoring Emisi rakitan setelah dilakukan kalibrasi memiliki 

perbedaan signifikan dengan angka koreksi yang lebih sedikit. Hasil nilai koreksi 

setelah kalibrasi pada motor 1 yaitu pada Gas CO sebesar 0,05% dan Gas HC 

sebesar -0,14%. Hasil nilai koreksi setelah kalibrasi pada motor 2 yaitu pada Gas 

CO sebesar -0,62% dan Gas HC sebesar 0,16%. Hasil nilai koreksi setelah kalibrasi 

pada motor 3 yaitu pada Gas CO sebesar -0,74% dan Gas HC sebesar -0,14%. 

Kata Kunci: Emisi Gas Buang Kendaraan, Fuzzy Mamdani, Gas CO, Gas HC
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ABSTRACT 
Vehicle exhaust gas emissions are one of the main causes of air pollution. 

Pollutants generated by excessive emissions of motor vehicle exhaust gases, such 

as carbon monoxide (CO), hydrocarbons (HC), and carbon dioxides (CO2), can 

cause a wide range of negative impacts on human health and the environment. 

Vehicle exhaust gas emissions are one of the air pollutants that can cause a variety 

of health and environmental problems. To determine the quality of the vehicle's 

exhaust gas emissions, a monitoring system is required that can detect and measure 

the exhaustive gas levels accurately. 

In this study, a system for monitoring vehicle exhaust gas emissions was 

designed using Mamdani's fuzzy method based on the Blynk application. The system 

uses an exhaust gas sensor to measure the exhaustive gas rate of the vehicle, then 

the measurement data is processed using Mamdani's fuzzy method to obtain a 

classification of the quality of the emissions of exhaustable gases by using the more 

economical and easy to carry anywhere or portable Fuzzy mamdani method, with 

carbon monoxide (CO) and hydrocarbon gas measurements outputs. (HC).  

The results of measuring exhaust gas emissions from KOENG KEG-500 brand 

vehicles using the assembled Emission Monitoring System after calibration have 

significant differences with fewer correction numbers. The results of the correction 

value after calibration on motor 1 are 0.05% for CO gas and -0.14% for HC gas. 

The results of the correction value after calibration on motor 2 are -0.62% for CO 

gas and 0.16% for HC gas. The results of the correction value after calibration on 

motor 3 are -0.74% for CO gas and -0.14% for HC gas. 

Keywords: Vehicle exhaust gas emissions, Mamdani's fuzzy, CO, HC.
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