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KATA PENGANTAR 

Dalam kesempatan ini, dengan sukacita dan rasa syukur, saya ingin 

mempersembahkan Penelitian saya yang berjudul "Implementasi Algoritma 

YOLOv5 Dalam Desain Sistem Pintar Untuk Identifikasi Objek Pada Conveyor 

Pemilah Sampah".  

Penelitian yang saya rencanakan ini merupakan langkah penting dalam 

perjalanan akademik saya. Rencana penelitian ini telah melalui berbagai tahap 

perencanaan dan pemikiran yang matang. Dalam hal ini, saya merasa beruntung 

dapat memperoleh bimbingan, nasehat, serta inspirasi dari berbagai pihak.  

Selama proses pembuatan Penelitian ini, penulis mendapat bantuan dari 

berbagai pihak. Oleh karena itu, penulis ingin mengucapkan terima kasih kepada: 

1. Allah SWT. karena atas rahmat dan berkah-Nya penulis dapat 

menyelesaikan penelitian ini.  

2. Bapak Prof. Dr. Andi Adriansyah, M. Eng, Selaku Rektor Universitas 

Mercu Buana.  

3. Ibu Dr. Zulfa Fitri Ikatrinasari, M.T., Selaku Dekan Fakultas Teknik 

ElektroUniversitas Mercubuana.  

4. Bapak Dr. Eng. Heru Suwoyo, ST., M.Sc., Selaku Kepala Program Studi 

Teknik Elektro Universitas Mercu Buana.  

5. Ibu Ketty Siti Salamah, ST., MT., Selaku Sekprodi Teknik Elektro 

Universitas Mercu Buana Kampus Warung Buncit  

6. Bapak Fadli Sirait, S.Si, MT, Selaku Dosen Pembimbing Mata Kuliah 

Tugas Akhir Yang Telah Mengoreksi, Mengarahkan, Memberi saran dan 

dukungan sehingga Tugas Akhir ini bisa diselesaikan dengan baik.  

7. Keluarga yang selalu mendukung atas terselesaikannya Penelitian ini 

beserta laporannya.  

8. Pihak lainnya yang tidak bisa penulis sebutkan satu persatu, yang sudah 

memberi dukungan moril dan material atas tersusunnya Laporan Penelitian 

ini. 

Semoga laporan ini dapat memberikan manfaat dan kontribusi yang positif bagi 

para pembaca, baik dalam konteks akademis maupun praktis. Saya menyadari 
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bahwa laporan ini tidak akan sempurna dan masih memiliki ruang untuk perbaikan. 

Oleh karena itu, kritik, saran, dan masukan dari pembaca sangat saya harapkan guna 

meningkatkan kualitas laporan ini di masa yang akan datang.  

Akhir kata, saya berharap semoga Penelitian ini dapat memberikan 

gambaran yang komprehensif dan representatif mengenai judul yang saya raih 

bahas di Penelitian ini. Terima kasih atas perhatian dan kesempatan yang diberikan. 

 

Bekasi, 30 Juli 2024 

 

Febrian Abdillah 

Mahasiwa Teknik Elektro 
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