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MOTTO 

 

Tidak ada yang mustahil ketika berusaha, mustahil ketika menunggu hasil tanpa melakukan 

apapun. 

Hakikat muslim salah satunya mempelajari dan mengamalkan ilmu sepanjang hayat, tak ada 

yang sia-sia ketika seorang muslim berbicara. 

Melalui jenjang pendidikan akan kami berantas regulasi dan jenjang ekonomi yang penuh 

kemunafikan, bangun ulang sebuah peradaban yang serat akan kearifan. 

Jalan mempelajari ilmu pastilah berliku, asalkan tahu benang merahnya ilmu itu nikmat dan 

pastilah berlaku. 
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