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ABSTRAK 

Alat pengaman sepeda motor adalah peralatan yang berfungsi 

mengamankan sepeda motor dari pencurian ketika tidak ada pengawasan dari 

pemiliknya. Alat pengaman sepeda motor terdiri dua macam: elektrik maupun 

non electrik. Contoh pengaman sepeda motor elektronik yaitu menggunakan 

alarm, yang non elektronik menggunakan kunci stir. Alat pengaman sepeda motor 

elektronik merupakan pengamanan yang efektif dalam melakukan fungsinya. 

Namun sekarang ini alat pengaman tersebut belum bisa dihandalkan karena jika 

pemilik sepeda motor dalam keadaan jauh dari motornya, pemilik tidak dapat 

memantau sepeda motor tersebut. 

Pembuatan Alat pengaman sepeda motor dengan system Arduino ini 

dirancang untuk mengamankan sepeda motor dengan sistem pengamanan yang 

efektif karena dilengkapi dengan GPS (Global Positioning System) yang digunakan 

untuk melacak koordinat sepeda motor tanpa dibatasi jarak. Alat ini 

menggunakan modul GSM (Global System for Mobile) sebagai komunikasi antara 

pemilik dengan alat pengaman sehingga pemilik dapat memantau sepeda 

motornya dari jarak jauh. Komunikasi pemilik dengan alat menggunakan SMS 

(Short Message Service). 

Sistem keamanan sepeda motor ini dilengkapi dengan RFID reader sebagai 

pengganti kunci kontak motor. RFID Reader digunakan untuk menghidupmatikan 

motor, dengan menggunakan kode kartu RFID yang sesuai. Sebagai penambah 

keamanan motor maka ditambahkan sensor getar, sehingga jika motor 

dipindahkan atau digerakkan pada saat motor keadaan mati maka alarm akan 

berbunyi. Data GPS yang dikirim oleh alat dapat digunakan untuk mengecek lokasi 

sepeda motor pada aplikasi Google Map. 

 

Kata kunci:  Arduino UNO, sensor getar,RFID, SMS Gateway 
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