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ABSTRAK

Bidang Industri mengalami perkembangan yang cukup pesat, hal ini dapat dilihat
dengan semakin banyaknya industri yang berdiri di Indonesia. Industri tersebut
menghasilkan berbagai macam hasil produksi dengan menggunakan peralatan
atau mesin yang berteknologi tinggi. Industri manufaktur adalah salah satu
Industri yang saat ini sedang berkembang. Industri manufaktur merupakan industri
vang tergolong memiliki tingkat risiko yang cukup tinggi. Pada industri manufaktur
banyak digunakan mesin conveyor dan peralatan modern lainnya. Dengan
terdapatnya mesin conveyor tentu memiliki potensi bahaya yang cukup besar.
Potensi ini jika kurang terkendali dengan baik dapat menimbulkan gangguan
terhadap keselamatan kerja. Seperti halnya potensi bahaya dari kegagalan system,
perlu mendapatkan perhatian yang serius karena dapat menyebabkan kecelakaan
dalam bekerja.

Untuk mengatasi potensi bahaya dari kegagalan system pada conveyor maka
dilakukan pembuatan tugas akhir ini yang berjudul “Rancang Bangun Safety
Instrumented System Pada Conveyor Berbasis Arduino”. Pada tugas akhir ini
menggunakan mikrokontroller Arduino, selain itu terdapat pengolahan citra untuk
mendeteksi bentuk suatu objek yang berjalan di atas conveyor.

Dari hasil percobaan dimana nilai alarm terjadi ketika bentuk objek tidak sesuai
dan terjadi ketika objek berjalan secara berlawanan. Sensor infrared FC — 51 yang
bekerja sebagai inputan akan aktif pada jarak 10 cm, maka jarak objek dan alat

tidak lebih dari 10 cm. Alat terbeut dapat memproses suatu objek pada waktu 8 —
10 detik.

Kata Kunci : FC — 51, Arduino Mega, Visual Studio, Conveyor, Pengolahan Citra.
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ABSTRACT

Industry has developed quite rapidly, this can be seen by the increasing number of
industries established in Indonesia. The industry produces a wide variety of results
production with the use of equipment or machine which is high-tech. Manufacturing
industry is one Industry that is currently being developed. The manufacturing
industry is an industry that is considered as the level of risk is quite high. In
manufacturing industry a lot of used conveyor machinery and other modern
equipment. With the presence of conveyor machine certainly has the potential for
considerable danger. This potential if less well-controlled can cause interference
to safety. As well as the potential danger of failure of the system, it is necessary to
get a serious concern because it can lead to accidents in the work.

To address the potential danger of failure of the system on the conveyor then made
this thesis entitled “Design of Safety Instrumented System On the Conveyor-Based
Arduino”. In this thesis using microcontroller Arduino, in addition, there are image
processing to detect the shape of an object that runs on top of the conveyor.

From the experimental results where the value of the alarm occurs when the shape
of the object does not fit and occurs when the object goes in the opposite direction.
Infrared Sensor FC — 51 working as the input will be active at a distance of 10 cm,
then the distance of the object and the tool is not more than 10 cm. The tool can

process an object at time 8 — 10 seconds..

Keywords : FC — 51, Arduino Mega, Visual Studio, Conveyor, Image Processing.
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