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ABSTRAK

Sole merupakan bagian terbawah dari sepatu yang bersentuhan dengan
tanah. Sole sendiri biasanya merupakan gabungan dari beberapa bahan untuk
menyesuaikan dengan model, warna dan fungsi yang diinginkan, antara lain
berbasis plastik, karet dan kulit. Agar menyatu dengan sepatu dilakukan lah proses
pengeleman. Agar dapat digunakan harus lolos proses pengecekan oleh QC,
pengecekan yang dilakukkan menggunakan sinar dari lampu yang sudah dipasang
dimeja QC, dari pengecekan tersebut harus dipastikan lem mengelilingi seluruh
bagian sole tersebut.

Selama ini proses pengecekan tersebut masih menggunakan manpower
yang bertugas untuk memastikan hasilnya baik atau tidak.. Pada perancangan kali
ini digunakan sensor vision untuk menentukan persentasi hasil pengeleman
tersebut dan juga PLC untuk mengkontrol proses pemindahan produk yang baik
atau tidak.

Berdasarkan hasil analisa dan pengujian yang telah dilakukan sebelumnya
pada penelitian ini, pengujian pembacaan kamera maka didapatkan persentase
keberhasilan 100% dari 20 kali percobaan. Pada hasil pengujian pendeteksian
sistem konveyor dengan melakukan pemilahan dengan bantuan pneumatik
didaptkan persentasi sebesar 100% dari 20 kali percobaan. Dari dua percobaan
tersebut menggunakan kecepatan konveyor yang sama. Semakin banyak sole yang
akan di deteksi maka akan semakin banyak pula data yang akan didapatkan. Dari
data yang sudah diambil dapat disimpulkan bahwa sistem pendeteksi dan pemilah
sole sepatu ini dapat bekerja sesuai dengan perencanaan dan sesuai fungsinya.

Kata kunci: Konveyor, Pengeleman, PLC, Sensor Vision, Sole
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ABSTRACT

The sole is the bottom part of the shoe in contact with the ground. The sole
itself is usually a combination of several materials to match the desired model,
color and function, including plastic, rubber and leather based. In order to blend
with the shoe, the gluing process is carried out. In order to be used, it must pass
the checking process by QC, the check is carried out using light from the lamp
that has been installed on the QC table, from this check it must be ensured that the
glue surrounds all parts of the sole

So far, the checking process is still using manpower whose job is to ensure
the results are good or not. In this design, a vision sensor is used to determine the
percentage of gluing results and also a PLC to control the process of moving the
product whether it is good or not.

Based on the results of the analysis and testing that had been done
previously in this study, the camera reading test obtained a 100% success
percentage from 20 trials. In the test results of the detection of the conveyor
system by sorting with the help of pneumatics, a percentage of 100% was obtained
from 20 trials. From the two experiments using the same conveyor speed. The
more soles that will be detected, the more data will be obtained. From the data
that has been taken, it can be concluded that this shoe sole detection and sorting
system can work according to the plan and according to its function.

Keywords: Conveyor, Gluing, PLC, Sensor Vision, Sole
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