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DAFTAR TABEL

Tabel 2.1. Penelitian Terdahulu

Tabel 3.1. Properti Material Desain Alat Press Manual

Tabel 3.2. Properti Material Desain Stand Otomatis

Tabel 3.3. Properti Material Desain Compact

Tabel 4.1. Perbandingan hasil simulasi pipe handle & handle
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DAFTAR SIMBOL

Simbol Keterangan
c Tegangan
F Gaya
A Luas penampang
€ Regangan
Al Perubahan panjang
lo Panjang awal
Oy Yield Strength
Gterjadi Tegangan terjadi
Gijin Tegangan Ijin
XV
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DAFTAR SINGKATAN

Singkatan Keterangan

CAD Computer Aided Design
AC Alternating Current
DC Direct Current
MPa Megapascal

N Newton

kN Kilo Newton

mm Milimeter

cm Centimeter

HJ Hydraulic Jack
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