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ABSTRAK

Work Platform Lift nama lain dari Tangga elektrik ini merupakan kendaraan
angkat yang difungsikan untuk menjangkau suatu ketinggian yang sulit dijangkau
secara manual. Alat ini dioperasikan secara full electric bersistem hydraulis
menggunakan push button sebagai kontrol utama pada tangga elektrik. Tangga
elektrik memiliki standart keamanan yang tinggi pada setiap platformnya sehingga
operator dapat dengan mudah menyelesaikan kegiatan operasional di atas
ketinggian, Meskipun memiliki banyak fungsi, namun tangga ini tidak
difungsikan untuk mengangkat beban berat. Memiliki kapasitas beban mulai 200
kg, 300 kg, hingga 1 ton. Meskipun memiliki kapasitas beban maksimal, namun
tetap saja semakin tinggi kita menjangkau ketinggian tersebut berat beban harus
terus dikurangi dari kapasitas beban maksimal. Karena dapat membahayakan jika
beratnya dipaksakan. Terdapat dua kontrol pada bagian panel bawah, dan pada
bagian atas saat kondisi operator sedang naik, yang terkadang membutuhkan 2
orang untuk pengoprasiannya, sistem ini dirancang menggunakan Nodemcu
ESP8266, sebagai pusatnya, sensor infrared sebagai pendeteksi batas ketinggian
dari tangga elektrik dan juga terdapat 1 buah motor servo sebagai penggerak naik
atau turun tangga elektrik.

Pembuatan aplikasi dengan menggunakan Arduino Nodemcu yang terdapat
sinyal wifi ESP8266 dan aplikasi yang dirancang menggunakan aplikasi
RemoteMe, sebagai platform, untuk memberikan perintah suara, dan menerima
feedback dari perangkat keras. Penelitian ini menggunakan metode pengumpulan
data dan observasi. Teknik pengujian dilakukandengan membuat prototype dan
mengunakan smartphone sebagai pemberi perintah. Hasil penelitian ini adalah
sebuah alat bantu pengoprasian tangga elektrik dengan memberikan perintah suara

berbasis 10T (Internet of Things).

Keyword: Tangga elektrik, Arduino Nodemcu, perintah suara, RemoteMe
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ABSTRACT

Work Platform Lift, another name for this electric ladder, is a lift vehicle that
is used to reach a height that is difficult to reach manually. This tool is fully electric
operated with a hydraulic system using a push button as the main control on the
electric ladder. Electric ladders have high safety standards on each platform so
that operators can easily complete operational activities at heights. Although it has
many functions, this ladder is not used to lift heavy loads. Has a load capacity of
200 kg, 300 kg, up to 1 ton. Even though it has a maximum load capacity, the higher
we reach that height, the weight of the load must continue to be reduced from the
maximum load capacity. Because it can be dangerous if the weight is forced. There
are two controls on the bottom panel, and on the top when the operator's condition
is up, which sometimes requires 2 people to operate, this system is designed using
the Nodemcu ESP8266, as the center, the IR sensor as a detector of the height limit
of the electric ladder and there is also 1 servo motors as driving up or down the
electric ladder.

Making applications using Arduino Nodemcu which has an ESP8266 wifi
signal and applications designed using the RemoteMe application, as a platform,
to give voice commands, and receive feedback from the hardware. This study uses
data collection and observation methods. The testing technique is done by making
a prototype and using a smartphone as an order giver. The result of this research
is an electric ladder operating tool by giving voice commands based on IoT

(Internet of Things).

Keyword: Electric ladder, Arduino Nodemcu, voice command, RemoteMe
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