
KATA PENGANTAR 

 

Segala puji syukur saya panjatkan kehadirat Allah SWT, atas segala  rahmat 

dan karunia-Nya sehingga saya dapat menyelesaikan Laporan Tugas Akhir  ini 

dengan judul “Analisis Postur Kerja Wiring Panel Robot Dengan Metode Rapid 

Upper Limb Assessment (RULA) di PT Kencana Gemilang (MIYAKO)” dengan 

baik. Laporan ini diajukan untuk memenuhi persyaratan kelulusan pada Program 

Sarjana Strata Satu (S1) di Universitas Mercu Buana Jakarta. 

Dalam menyelesaikan penulisan laporan Tugas Akhir ini saya 

menyampaikan ucapan terimakasih yang tak terhingga kepada: 

1. Bapak Dr. Alfa Firdaus, ST, MT selaku Ketua Jurusan Program Studi Teknik 

Industri. 

2. Bapak Selamet Riadi, ST, MT selaku dosen pembimbing Tugas Akhir 

3. Feralvin Satria L.H atas masukan dan saran yang diberikan kepada 

penulisselama menyelesaikan penelitian ini. 

4. Rekan –rekan kuliah kelas karyawan angkatan 31 

5. Rekan – rekan kerja divisi automasi di PT Kencana Gemilang. 

6. Ibunda, adik-adik saya dan seluruh keluarga yang selalu mendukung penulis. 

Saya menyadari sepenuhnya atas kekurangan serta keterbatasan dalam 

penulisan laporan Tugas Akhir ini. Saya sangat mengharap kritik dan saran yang 

membangun. 

Akhir kata, saya berharap supaya laporan Tugas Akhir ini dapat berguna 

bagi semua pihak. 

Jakarta, 11 Juli 2021 

 

 

Nurring Tyas 

https://lib.mercubuana.ac.id/




