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ABSTRAK

Pada perkembangan teknologi jaringan saat ini, maka kebutuhan akan pertukaran
data semakin tinggi. Hal ini dilakukan untuk salah satu upaya dengan cara
mengembangkan koneksi pada jaringan lokal menggunakan LAN maupun wi-fi

untuk dapat terkonfigurasi satu sama lain.

IoT (Internet of Thing) merupakan sebuah konsep yang bertujuan untuk
memperluas manfaat dari konektivitas internet yang tersambung secara terus-
menerus. Dalam hal pengukuran massa biasanya dilakukan secara manual yaitu
dengan menggunakan timbangan manual. Berdasarkan dari hasil penjelasan diatas,
maka dirancanglah suatu alat timbangan elektronik menggunakan mikrokontroler
NodeMCU V3 ESP8266 sebagai pengendali dan device untuk memanfaatkan

sistem IoT dengan menggunakana load cell sebagai sensor utama.

Pada saat alat mendeteksi adanya beban, maka secara otomatis sensor akan
membaca dan mengirimkan sinyal ke mikrokontroler yang kemudian berat suatu
benda akan ditampilkan oleh melalui websife. Dari hasil pengujian alat mampu

mengukur beban dengan beban maksimum 20Kg.

Kata kunci: Website, NodeMCU V3 ESP8266, Loadcell, Sistem 1oT.
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ABSTRACT

In the current development of network technology, the need for data exchange is
getting higher. This is done as an effort by developing connections on a local
network using LAN or wi-fi so that they can be configured with each other. IoT
(Internet of Thing) is a concept that aims to expand the benefits of continuously

connected internet connectivity.

In terms of mass measurement, it is usually done manually by using manual scales.
Based on the results of the explanation above, an electronic weighing device was
designed using the NodeMCU V3 ESP8266 microcontroller as a controller and

device to take advantage of the IoT system using a load cell as the main sensor.

When the tool detects a load, the sensor will automatically read and send a signal
to the microcontroller, which then displays the weight of an object on the website.

From the test results the tool is able to measure the load with a maximum load of

20Kg.

Keywords: loT system, Website, Loadcell, NodeMCU V3 ESP8266.

viii

https://lib.mercubuana.ac.id



DAFTAR ISI

HALAMAN SAMPUL/COVER ..........ooooooiiiiiiiiiiieiieeeeeeee e i
HALAMAN JUDUL ....ooiiiiiiieeeee ettt il
HALAMAN PERNYATAAN ..ottt iii
HALAMAN PENGESAHAN .....oooiiiiiiteee et v
HALAMAN PENGHARGAAN .....ooooiiiiieeiectee et v
ABSTRAK ..ottt ettt vii
ABSTRACT ...t viii
DAFTARIISI ..ottt sneenne e ix
DAFTAR GAMBAR ..o Xi
DAFTAR TABEL ...t xiii
BAB I PENDAHULUAN .....oooiiiiiiieeeseee et 1
1.1 Latar Belakang .........cccceeouvveeiiiieniieeiie et 1
1.2 Rumusan Masalah ...........ccccoiiiiiiiiiiiceee e 4
L3 TUJUAN 1ottt ettt e e et e st e e e e ssseeeenneeennns 4
1.4 Batasan Masalah ...........coccooiiiiiiiiiii e, 4
1.5 Metode Penelitian ..........coceeviiiiiiiiiiiiiiniiiieecceeeeeeeee 5
1.6 Sistematika Penulisan .........ccccoooieiiiniiiiiiniiiceee 5
BAB II TINJAUAN PUSTAKA ..ot 7
2.1 Parameter Jurnal ..........cocooiiiiiiiiii e 7
2.2 Node MCU ESP8266 VEIsi 3 .....cooeeuirieniiinieeieeienieeie e 9
2.2.1 Spesifikasi Node MCU V3 ESP8266 ........cccceevvevieeiiennennen. 9
2.3 Power Supply (Catu Daya) ........ccccueeeiiieeiieeiiee e 12
2.3.1 Prinsip kerja catu daya .........cccceeveieiieniiiiieeeeeee 13
2.4 SenSOr Load Cell ........ccooovieiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeee e 16

ix

https://lib.mercubuana.ac.id



2.5 Modul HXT7TT oo
2.6 MOtOr LISEIIK ..eouveeiiiiieiiieieeieeeee e
2.6.1 Motor Servo DC ......oiiiiiiiiiiiiiceceeceee e
2.6.2 Prinsip Kerja Motor SErvo ......cceeecvveeciiieeiieeeeiee e
BAB III METODOLOGI PENELITIAN ......cccoooiiiiiiiienieeeeeeeee
3.1 Langkah-Langkah Penelitian ............ccccoovveeviiiiiniieeiie e,
3.1.1 Diagram Alir Penelitian ............cccceevevievieniiienieeieeiecieeee
3.2 Diagram BIoK SiStem ........c.cccveriiiiriieiiieniieiiecie e
3.2.1 Fungsi Tiap BIOK .....ccooiiiiiiiieeee e
3.3 Skematik Rangkaian Alat ...........cccccoeviieriieiieniienieeeecee e
3.3.1 Perancangan Sensor Load Cell ...........coceoiiiiniininncniinnnnns
3.3.2 Perancangan HX711 ....cocccoiiiiiiiiiiiiiiieeeeceeceeee
3.4 Desain Rancang Bangun ............cccccoeeveriieiieniieniecieeeeeee e
3.5 Perancangan Program ...........ccccceeiiiiiiiiiiniiiicceeee e
3.6 Perancangan Hardware ..........ccccooveieviiiiniiieiiiie e,
3.6.1 WITING  ooeiiiieiiiee ettt e
3.6.2 Tot KONEKST uveeiiieiieeiieeiieeeeeeee e
BAB IV HASIL PENELITTAN ....oooiiiiiiiiiieeeeeeeee e
4.1 Deskripsi Hasil Penilitian .......c...ccccooeviiniininiiiniieienccceienene
4.2 Pengujian Prototype Timbangan ...........ccoccooveeniiiiniininncnicncnnns
4.2.1 Pengujian Berdasarkan Berat yang Ditentukan .......................
4.3 Hasil Pengujian Motor SEIrvo .......ccceecveeviieriieeiienieeieeee e
BAB V KESIMPULAN DAN SARAN .....ooiiiiiiiiieieeeeee e
5.1 KeSIMPUlan .......cocueeiiiiiiiiiiieiieeie e
5.2 SATAN......iiiiiiiiiie e
DAFTAR PUSTAKA ..ottt
LAMPIRAN Lottt ettt et

X

https://lib.mercubuana.ac.id



DAFTAR GAMBAR

Gambar 2.1 NodeMCU V3 ESP8266

Gambar 2.2 Mapping Pin NodeMCU V3 ESP8266
Gambar 2.3 Diagram Blok Power Supply

Gambar 2.4 Skema Rangkaian Power Supply Sederhana
Gambar 2.5 Transformator Step Down

Gambar 2.6 Rangkaian Penyearah Dioda

Gambar 2.7 Gelombang Keluaran Kapasitor
Gmabar 2.8 Rangkaian Dasar IC Voltage Regulator
Gambar 2.9 Susunan Kaki IC Voltage Regulator
Gambar 2.10 Sensor Load Cell

Gambar 2.11 Konfigurasi Kabel Sensor Load Cell
Gambar 2.12 Blok Diagram HX711

Gambar 2.13 Rangkaian ADC HX711

Gambar 2.14 Modul ADC HX711

Gambar 2.15 Bagian-Bagian Motor Listrik

Gambar 2.16 Proses Berputarnya Rotor Motor Listrik DC
Gambar 2.17 Motor Servo FeeTech FS5109M
Gambar 2.18 Sinyal PMW Motor Servo

Gambar 2.19 Rangkaian Motor Servo

Gambar 3.1 Diagram Blok Sistem

Gambar 3.2 Skematik Rangkaian Alat

Gambar 3.4 Skematik Rancangan HX711

Gambar 4.1 Alat Pengisi Gula

Gambar 4.2 Katup Wadah Pengisian Gula

Gambar 4.3 Tombol Switch Servo

Xi

https://lib.mercubuana.ac.id



Gambar 4.4 Monitoring Hasil Gula

Gambar 4.5 Menentukan Set Point Menggunakan Timbangan Digital
Gambar 4.6 Pengujian Gula Timbangan Gula

Gambar 4.7 Hasil Pengujian Timbangan Digital

Gambar 4.8 Hasil Dari Waktu Motor Servo Terbuka

Gambar 4.9 Timer Motor Servo Terbuka

Gambar 4.10 Hasil Dari Waktu Motor Servo Tertutup

Gambar 4.111 Hasil Dari Waktu Motor servo Tertutup

xii

https://lib.mercubuana.ac.id



DAFTAR TABEL

Tabel 2.1 Parameter Jurnal ...........ccocviiiiiiiiiiiiniiccececeeene 7

Tabel 3.6 Perancangan Hardware..............cocceeviieiiiiiinniiiniiceeeeeee, i

Tabel 4.1 Hasil Perbandingan Timbangan Load Cell ............c..ccc........ il

Tabel 4.2 Hasil Perbandingan Timbangan Load Cell .............c.ccccce. v
xiii

https://lib.mercubuana.ac.id



	1.pdf
	img20230812_11274465
	img20230812_11291332




