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ABSTRAK 

Kendaraan mobil listrik salah satu upaya untuk mengurangi penggunaan bahan bakar 
minyak kendaraan listrik banyak dikembangkan karena mempunyai kelebihan seperti 
tidak bergetar dan tidak bising seperti kendaraan menggunakan bahan bakar di 
perlombaan kontes mobil hemat energi dibutuhkan sistem penggerak untuk mencapai 
torsi yang dibutuhkan. 
Pengujian mobil listrik Calista menggunakan metode stop and go, pengujian dilakukan 
dengan perbandingan tidak menggunakan freewheel dan menggunakan freewheel 
untuk mendapatkan efisiensi jarak luncur dan waktu tempuh dalam perlombaan kmhe 
harus menyelesaikan 10 kali putaran dengan waktu 25 menit dan Panjang total lintasan 
12.000 m. 
Pengujian tanpa freewheel dengan perbandingan rasio transmisi 1:4 didapatkan hasil 
efisiensi jarak luncur sebesar 0,83% dengan waktu yang di peroleh sebesar -25% dan 
menggunakan freewheel dengan perbandingan rasio transmisi 1:4 mendapatkan 
efisiensi jarak luncur 1,5% dengan waktu yang di peroleh sebesar 2%, perbandingan 
yang paling efisien adalah menggunakan freewheel. 

 
Kata kunci: Freewheel, Driver Gear, Transmisi. 
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ABSTRACT 

Electric car vehicles are one of the efforts to reduce the use of fuel oil electric vehicles 

are widely developed because it has advantages such as not vibrating and not noisy 

as vehicles use fuel in the race of energy-efficient car contests needed the driving 

system to achieve the required torque. 

Calista electric car testing using the stop and go method, testing is done by comparison 

not using freewheel and using freewheel to get the efficiency of glide distance and 

travel time in the race kmhe must complete 10 laps with a time of 25 minutes and a 

total length of track 12,000 m. 

Testing without freewheel with a transmission ratio of 1:4 obtained a launch distance 

efficiency of 0.83% with the time obtained by -25% and using a freewheel with a 

transmission ratio of 1: 4 gets a 1.5% glide distance efficiency with a time obtained by 

2%, the most efficient comparison is to use a freewheel. 

 

Keywords: Freewheel, Driver Gear, Transmission. 
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