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ABSTRAK

Perlintasan kereta api merupakan jalur yang rawan terjadi laka lantas antara
kereta dengan pengguna jalan. Oleh karena hal tersebut, maka diperlukan sebuah
sistem yang dapat mencegah terjadinya laka lantas di perlintasan kereta api. Sebuah
sistem yang dapat memberikan peringatan dini kepada pengguna jalan akan adanya
kedatangan kereta api sehingga meningkatkan kewaspadaan mereka untuk
memberikan waktu tunggu. Penelitian ini bertujuan untuk menghasilkan sebuah
prototype automasi palang pintu kereta api yang dapat menutup dan membuka secara
otomatis dengan sistem kontrol yang dirancang untuk membaca arah kedatangan kereta
api.

Metode pembuatan prototype ini menggunkan pendekatan penelitian
pengembangan Research and Development (R&D). Tahapan penelitian mengacu pada
model penelitian pengembangan Borg and Gall yang terdiri dari; 1) analisis kebutuhan,
2) perancangan sistem baik hardware maupun software, 3) pembuatan alat, 4)
pengujian alat, 5) implementasi.

Hasil dari penelitian ini berupa miniatur palang pintu kereta api otomatis
dilengkapi dengan alarm dan informasi arah kedatangan kereta api menggunakan
arduino. Berdasarkan hasil uji coba yang dilakukan pada miniatur palang pintu kereta
otomatis dapat bekerja dengan baik, dengan pintu dapat menutup dan membuka secara
otomatis, sistem sensor dapat membaca arah kedatangan kereta dan LCD dapat
menampilkan status saat sensor bekerja.

Kata kunci: perlintasan, kereta api, palang pintu kereta otomatis, sensor, alarm.
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ABSTRACT

The railroad crossing is a path that is prone to accidents between trains and
road users. Because of this, we need a system that can prevent accidents at railroad
crossings. A system that can provide early warning to road users of the arrival of a
train so as to increase their awareness to provide waiting time. This study aims to
produce a prototype of a railroad gate automation that can close and open
automatically with a control system designed to read the direction of the train's arrival.

The method of making this prototype uses a Research and Development (R&D)
development research approach. The research stages refer to the Borg and Gall
development research model which consists of; 1) requirements analysis, 2) system
design both hardware and software, 3) tool making, 4) tool testing, 5) implementation.

The results of this study are in the form of miniature automatic railroad bars
equipped with alarms and information on the direction of train arrivals using Arduino.
Based on the results of tests carried out on miniature automatic train doorstops that
can work well, with doors that can close and open automatically, the sensor system can
read the direction of the train's arrival and the LCD can display the status when the
sensor is working.

Keywords: crossing, train, automatic train doorstop, sensor, alarm
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