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ABSTRAK 

 

Air keruh merupakan ciri air yang tidak bersih dan tidak sehat. 

Pengkonsumsian air keruh dapat mengakibatkan timbulnya berbagai jenis 

penyakit bagi penggunanya  Menurut Departemen Kesehatan Indonesia, air 

minum yang baik untuk dikonsumsi adalah air minum yang memiliki syarat-syarat 

antara lain tidak berasa, tidak berbau, tidak berwarna dan tidak mengandung 

logam berat. Air yang di peroleh dari sumber alam yang dikonsumsi oleh manusia 

memiliki risiko bahwa air telah tercemar oleh bakteri (misalnya Escherichia Coli) 

atau zat-zat berbahaya lainnya. PDAM merupakan perusahaan pemerintah yang 

bertugas menangani proses pengolahan dan penjernihan sekaligus pendistribusian 

air bersih. PDAM memiliki tanggung jawab untuk menjaga kualitas dan kuantitas 

air yang di berikan kepada konsumen. Dalam pengelolaan air di PDAM 

diperlukan metode yang tepat dalam pengelolaannya terutama filter air yang akan 

membuat air tetap jernih sehingga kualitas, kuantitas air yang akan disalurkan 

kepada konsumen tetap terjaga dengan baik (Purwantoro, 2020) 

Rancang Bangun alat filter air menggunakan metode  logika fuzzy adalah alat  

mengatur kecepatan motor pembuangan dan masukan dengan beberapa parimeter 

yang mempengaruhi dengan mengguanakan logaritma fuzzy. Nilai setpoint pada 

sensor turbidity dan sensor ultrasonik akan diolah menggunakan logika fuzzy dan 

hasil dari sensor yang berupa parameter tingkat kekeruhan air dan ketinggian air 

akan ditampilkan di LCD 

Pengukuran keakuratan pada ketinggian tangki mengalami perbedaan 

sebesar 0,03 cm terhadap pengukuran sebenarnya. Pengukuran tingkat keasaman 

pada tangki dengan menggunaan sensor ph mengalami perbedaan sebesar 0.138 

terhadap pengukuran menggunakan PH Meter. Pengukuran kejernihan air dengan 

menggunakan sensor turbidity mengalami perbedaan sebesar 13.786 NCU 

terhadap pengukuran menggunakan turbidity meter 
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ABSTRAK 
 

 

Cloudy water is a sign of unclean and unhealthy water. According to the 

Indonesian Ministry of Health, drinking water that is good for consumption is 

drinking water that has requirements including odorless, odorless, colorless and 

does not contain heavy metals. Air obtained from natural sources consumed by 

humans has the risk that the air has been contaminated by bacteria (eg Escherichia 

Coli) or other harmful substances. PDAM is a government company that handles 

the processing, purification and distribution of clean water. PDAM has the 

responsibility to maintain the quality and quantity of air supplied to consumers. In 

water management in PDAM, the right method is needed in its management, 

especially air filters that will produce clear air quality so that the quality of the air 

distributed to consumers will be maintained properly (Purwantoro, 2020)  

The design of the air filter using the fuzzy logic method is to regulate the speed of 

the exhaust and input motors with several parameters that affect it by using fuzzy 

logarithms. The setpoint value on the turbidity sensor and ultrasonic sensor will 

be processed using fuzzy logic and the results from the sensor in the form of air 

turbidity level parameters and air altitude will be displayed on the LCD 

Measurement accuracy in the measurement of the difference of 0.03 cm difference 

to the actual measurement. level. in the tank using a ph sensor, there is a 

difference of 0.138 to measurements using PH. Air clarity measurements using a 

turbidity sensor have a difference of 13,786 NCU to measurements using a 

turbidity meter. 
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