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ABSTRAK

Saat ini terdapat dua cara yang digunakan untuk pengamanan kendaraan
bermotor, yaitu cara manual dan cara auto. Cara manual yaitu cara yang biasa kita
gunakan untuk membuka kunci motor dengan kunci ganda, sedangkan cara auto
adalah dengan menggunakan aplikasi android yang terintegrasi dengan cloud
internet untuk mengamankan kendaraan bermotor. Salah satu cara yang dapat
digunakan dalam pengolahan cloud thingspeak untuk memantau posisi kendaraan
bermotor dan menyalakan kelistrikan motor.

Ada banyak cloud database internet yang bisa digunakan untuk
pengembangan aplikasi ini diantaranya adalah thingspeak, cloud google, crate io,
dan lain lain. Pada penelitian ini, penulis akan menggunakan cloud database
thingspeak untuk diterapkan pada sistem pengamanan kendaraan bermotor ini
dengan mengontrol kelistrikan on/off motor, juga terdapat mengetahui posisi
kendaraan bermotor pada aplikasi android dengan memanfaatkan google map API
(Application Programming Interface). Penelitian ini menggunakan bahasa C++ dan
Java dengan Anrdoid Studio sebagai bahasa pemograman dan Wemos D1 untuk
mengendalikan komponen hardware dan proses software.

Berdasarkan hasil perancangan, implementasi dan pengujian yang dilakukan,
maka penulis dapat menarik kesimpulan bahwa perancangan alat monitoring dan
kendali posisi kendaraan bermotor dapat berjalan sesuai dengan fungsinya,
sehingga orang lain tidak bisa menyalakan kendaraan bermotor secara manual dan
juga dapat memonitor posisi kendaraan bermotor tersebut menggunakan aplikasi
android dengan google map API sehingga menghindari tindak pencurian. Pengujian
pengiriman data lattitude dan longitude posisi motor rata rata 17.63 detik, pengujian
sistem kontrol on/off kelistrikan kendaraan bermotor menggunakan aplikasi
android rata rata waktu respon 16.86 detik.

Kata kunci : Wemos D1, ThingSpeak DB Cloud, Google Map API, C++, Android
Studio.
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