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ABSTRAK

Sepeda motor merupakan kendaraan yang paling banyak di Indonesia,
bahkan, jumlahnya terus bertambah tiap tahun. Pertambahan jumlah sepeda motor
seiring dengan pertambahan kejahatan baik pencurian atau pembegalan pada sepeda
motor. Pengaman sepeda motor yang umum yaitu kunci ganda atau magnetic key,
kunci pada rem cakram ban depan, sistem alarm, dan sistem keamanan terbaru yaitu
keyless dengan immobilizer.

Mengandalkan sistem pengaman bawaan pabrik, ternyata masih belum
cukup. Melihat permasalahan tersebut, penulis merancang sistem kemanan sepeda
motor dengan pengenal wajah pemilik sepeda motor dan GPS untuk mengetahui
posisi sepeda motor, dan semua sistem dapat dikontrol dengan smartphone melalui
telegram.Pembuatan sistem ini terdiri dari perancangan elektronik, mekanik, dan
perangkat lunak. Sebagai pusat kendali menggunakan Raspberry pi 3B, untuk
keluaran yaitu relay, buzzer, speaker dan untuk masukan yaitu citra wajah, perintah
telegram dan kunci kontak.

Dari hasil pengujian, didaptakan akurasi 93,75% untuk wajah yang
terdaftar, 81,25% untuk wajah yang tidak terdaftar dengan response time rata-rata
721,28 ms, jarak minimal antara wajah dengan kamera minimal 20 cm, maksimal
90 cm dengan jarak ideal yaitu 30-40 cm. Penggunaan aksesoris diwajah tidak
terlalu memepengaruhi sistem, kecuali menutupi lebih dari 60% wajah. Dengan
delay time relay yang memiliki rata-rata 0,74 detik, menjadikan sistem ini efektif
dengan respon yang cepat dengan akurasi pelacakan lokasi sepeda motor yaitu 3,85

meter.

Kata kunci : Face recognition, gps tracker, raspberry pi, sepeda motor, sistem

keamanan.
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ABSTRACT

Motorcycles are the most common vehicles in Indonesia, Event thought , the
number continues to grow every years . The increase in the number of motorcycles
is in line with the increases in crime, both theft or robbery on motorcycles. Common
motorcycle safety systems include a double lock or magnetic key, a lock on the front
tire disc brake, an alarm system, and the latest security system, which is keyless
with an immobilizer.

Relying on the factory default security system, it's still not enough. Seeing
these problems, the author designed a motorcycle security system with facial
recognition of the motorcycle owner and GPS to determine the position of the
motorcycle, and all systems can be controlled with a smartphone via telegram. The
making of this system consists of electronic design, mechanics, and software. As a
control center using a Raspberry pi 3B, for outputs namely relays, buzzers, speakers
and for inputs namely face images, telegram commands and ignition keys.

From the test, the results obtained 93.75% accuracy for registered faces,
81.25% for unregistered faces with an average response time of 721.28 ms, the
minimum distance between the face and the camera is at least 20 cm, maximum 90
cm with the ideal distance is 30-40 cm. the uses of accessories on the face doesn't
really affect the system, unless it covers more than 60% of the face. With a delay
time relay that has an average of 0.74 seconds, making this system effective with a

fast response with a motorcycle location tracking accuracy of 3.85 meters.

Keywords: Face recognition, gps tracker, motorcycle, raspberry pi, security system
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