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 = tegangan normal (Mpa) 

M = momen (Nm) 

c   = jarak dari pusat massa pada sumbu y (m) 

I   = inersia benda (m4) 

 = defleksi (m) 

P  = gaya yang diberikan (N) 

L  = panjang batang (m) 

E  = modulus Young’s (Gpa) 

A= luas bagian penampang (m2) 

d= jarak pusat massa bagian ke pusat massa benda pada sumbu x(m) 

B= lebar bagian (m) 

H= tinggi bagian (m) 
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