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KATA PENGANTAR
Puja dan puji serta rasa syukur penulis panjatkan kehadirat Allah SWT yang telah memberikan kemampuan dan kemudahan kepada penulis sehingga penulisan Tugas Akhir ini dapat terselesaikan. Tak lupa shalawat serta salam penulis haturkan kepada manusia yang paling mulia sebagai penghulu alam Rasulullah Muhammad SAW beserta keluarga Beliau, sahabat-sahabat Beliau serta umat Beliau yang Insya Allah akan tetap istiqamah hingga yaumil akhir nanti.

Tugas Akhir yang berjudul “Lengan Robot Berjalan Pemindah Objek” ini dibuat untuk memenuhi persyaratan kelulusan pada program Strata 1 (S1) Jurusan Teknik Elektro Universitas Mercu Buana.

Penulis menyadari masih banyak terdapat kekurangan disana-sini dalam penulisan Tugas Akhir ini, karena itu penulis menerima kritik dan saran yang bersifat membangun dari para pembaca dan dari pihak-pihak yang terkait sehingga dapat terwujud suatu karya tulis yang lebih baik lagi di masa yang akan datang.

Penulis juga mengucapkan banyak terima kasih kepada pihak-pihak yang telah membantu penulis sehingga Tugas Akhir ini dapat tersusun dengan baik. Untuk itu penulis mengucapkan banyak terima kasih kepada:

1. Allah SWT, penggenggam nyawa setiap makhluk.
Lengan Robot Berjalan Pemindah Objek Berbasis PLC
iv
[image: image1.jpg]

