DAFTAR GAMBAR

No. Gambar

2.1 Arduino Uno Atmega 328

2.2 Tata Letak Komponen Arduino
23 Sensor Load cell

24  Modul HX711

2.5  Rangkaian Scematic Modul HX711
2.6 LCD 16x2 Karakter

2.7  Infrared Proximity Sensor

2.8 Motor DC

2.9  Bentuk Fisik Motor DC

2.10  Bagian - bagian Power Supply
2.11  Jenis — jenis konveyor

2.12  Belt konveyor

2.13  Kompresor

2.14  Silinder Pneumatic

2.15 Silinder Kerja Ganda

2.16  Solenoid valve

2.17  Prinsip Kerja Solenoid Valve
3.1 Diagram Alir Pengerjaan Tugas Akhir
3.2 Blok Diagram Sistem

3.3.  Konatruksi Belt Konveyor

http://digilib.mercubuana.ac.id/
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Blok Diagram Rangkaian Kerja Timbangan Load Cell
Perancangan Mekanik Timbangan Load Cell

Sistem Pembagi Objek Menggunakan Dua Buah Silinder Double
Acting

Rangkaian Sensor Berat Pada Mikrokontroler

Rangkaian LCD Pada Mikrokontroler

Rangkaian Infrared Proximity Sensor

Rangkaian Motor DC

Rangkaian Keseluruhan

Diagram Alir Kerja Sistem Pemilah Tomat Berdasarkan Berat
Pengukuran Tegangan Pada Output Load Cell

Beart Tomat “Tidak Ada”

Berat Tomat Kecil

Berat Tomat Besar

Pengukuran Tegangan Output Power Supply

Pengukuran Putaran Motor Penggerak Konveyor

Pengukurn Tegangan Motor Penggerak Konveyor

http://digilib.mercubuana.ac.id/
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