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ABSTRAK  

Daerah kota Jakarta kini mulai melirik swasta untuk pembangunan busway 

koridor selanjutnya. Hal tersebut mendorong penulis untuk mencoba merancang 

sistem lantai jalan untuk diaplikasikan pada stasiun busway. Pada tugas akhir ini 

dilakukan perencanaan sebuah sistem lantai jalan untuk menambah fasilitas pada 

stasiun busway guna memenuhi fungsi busway sebagai transportasi ibukota yang 

mengutamakan keamanan dan kenyamanan.  

Prinsip kerja dari rancangan ini mengikuti mekanisme kerja dari conveyor 

dimana motor listrik dengan daya 11,7 kW, 1100rpm yang kemudian putarannya 

direduksi dengan menggunakan roda gigi cacing sehingga putarannya menjadi 

55rpm. Untuk meneruskan putaran ke poros penggerak utama digunakan sprocket 

dengan perbandingan transmisi 4,45 sehingga putaran pada pully penggerak step 

adalah 12rpm.  

Sistem rancangan lantai jalan ini dirancang mampu mengangkut beban 

maximum hingga 7200 orang per jam dengan kecepatan lantai jalan 30m/menit.  

Kata kunci : BusWay,Conveyor,    
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Simbol                               Keterangan

 

                                    Satuan

 

a         Lebar samping plat step     (m) 

d           Diameter                 ( m ) 

F          Gaya        (N) 

g          Gaya grafitasi       (m/s²) 

i          Perbandingan transmisi    ( - ) 

L           Pajang horizontal     ( m ) 

M    

   

Momen lentur       (Nm) 

Mt        Momen torsi       (N/m) 

N         Power motor       (kW) 

n         Kecepatan putar      (put/mt)  

NFric     Kerugian gaya akibat gesekan   (kW) 
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q          Berat beban per meter     (kg/m) 
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       Tegangan lentur      (N/m²)   

 
     Tegangan geser      (N/m²)     

    
Kecepatan sudut      (rad/s) 

Fx      Resultante gaya yang bekerja pada sumbu x   ( N ) 

MO    Resultante gaya yang bekerja pada titik 0   ( N )     


