
 
 

 
 

LAPORAN TUGAS AKHIR 

 

MODEL ROBOT PEMINDAH BARANG OTOMATIS BERDASARKAN 

TITIK KOORDINAT SUMBU X & Y MENGGUNAKAN SENSOR 

PROXIMITY INFRARED & SENSOR ULTRASONIK BERBASIS 

ARDUINO 2560 

 

Diajukan guna melengkapi sebagian syarat 
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