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ABSTRAKS 

 

 

Alat Pemeras kelapa sebagai salah satu alat pendukung pada suatu home industri yang relevan 

merupakan suatu alat yang memegang peranan yang penting. Pada tugas akhir ini penulis membahas 

alat pemeras kelapa berkapasitas 50 sampai 60 kelapa bagi keperluan home industri. 

Metode yang digunakan dalam perancangan ini adalah menggunakan metode VDI 2221 

dengan merancang 4 varian dari alat yang penulis inginkan, kemudian dari beberapa varian tersebut 

kita pilih satu varian yang terbaik sesuai dengan kaidah-kaidah dalam metode VDI 2221. 

Setelah melakukan analisa didapat data nilai hasil evaluasi varian sebagai berikut : 

1. Nilai evaluasi varian 1 sebesar 7.05 

2. Nilai evaluasi varian 2 sebesar 7.54 

3. Nilai evaluasi varian 3 sebesar 7.14 

4. Nilai evaluasi varian 4 sebesar 7.98 
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