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ABSTRAK

Untuk menentukan kualitas tablet sebelum dipasarkan harus melalui 4
pengujian yaitu keseragaman ukuran, uji keregasan, uji kekerasan, uji waktu hancur
dan penetapan kadar. Alat uji keregasan tablet atau disebut juga friability tester
adalah alat penguji kerapuhan tablet,berat sebelum dan sesudah pengujian dihitung
manual oleh analis didapatkan nilai selisih tersebut adalah nilai kerapuhan tablet.
Perhitungan manual oleh analis berpotensi terjadinya kesalahan perhitungan human
error. Penelitian ini bertujuan untuk mengembangkan alat penguji kerapuhan tablet
yang dilengkapi dengan pengukuran berat, hasil pengujian tablet dapat langsung
diukur oleh alat secara otomatis.

Penelitian ini dilakukan pada proses analis kerapuhan tablet dengan
menggunakan objek penelitian yaitu tablet dimasukkan ke dalam flexiglass untuk
diuji dengan cara diputar menggunakan motor Stepper dengan mode I sebesar 20
rpm 5 menit atau menggunakan mode II sebesar 25 rpm 4 menit total 100 putaran.
Dilengkapi sensor loadcell sebagai pengukur berat atau penimbang berat tablet lalu
datanya dihitung dan didapatkan nilai kerapuhan oleh mikrokontroller Arduino Uno
R3 dengan menggunakan bahasa pemrograman Arduino. Gambar Rangkaian dibuat
melalui software Proteus 8 profesional.

Hasil dari penelitian ini menyimpulkan bahwa pemodelan alat kerapuhan
tablet dengan pengukuran berat berbasis Arduino Uno R3 ini dapat berjalan dengan
nilai akurasi kecepatan motor 99,7% dan keakurasian Timer 99,3% dan pengukuran
berat(timbangan) memiliki keakurasian 63% diharapkan dapat mempermudah
kerja analis dalam pengambilan data kerapuhan tablet.

Kata kunci : Tablet, Alat Uji Kerapuhan, Motor Stepper, Sensor Loadcell, Arduino
Uno R3
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ABSTRACT

To determine the quality of the tablet before it is marketed, it must go through
4 tests, namely size uniformity, friability test, hardness test, crushing time test and
determination of content. A tablet friability test or also called a friability tester is a
tablet fragility tester, the weight before and after testing is calculated manually by
analysts, the difference is the tablet fragility value. Manual calculations by analysts
have the potential for human error calculation errors. This study aims to develop a
tablet fragility tester that is equipped with a weight measurement, the results of
tablet testing can be directly measured by the tool automatically.

This research was conducted in the process of analyzing the fragility of
tablets by using the object of research is the tablet inserted into the flexiglass to be
tested by rotating using a Stepper motor with mode I for 20 rpm 5 minutes or using
mode Il for 25 rpm 4 minutes for a total of 100 turns. Equipped with a weight
measurement sensor as a weight weighing tablet then the data is calculated and
obtained the value of fragility by the Arduino Uno microcontroller using the
Arduino programming language. The series image was created through the
professional Proteus 8 software.

The results of this study concluded that the modeling of the fragility of tablets
with Arduino Uno-based weight measurements can run with 99.7% accuracy of
motor speed and 99.3% of Timer accuracy and weight measurement (scales) having
an accuracy of 63% is expected to facilitate the work of analysts in taking data
fragility of tablets.

Keywords : Tablets, Friability Tester, Motor Stepper, Loadcell Sensor, Arduino
UNO R3
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