
 

 

TUGAS AKHIR 

 

PROTOTYPE SISTEM PENGENDALI DAN PEMANTAU 

ALIRAN LISTRIK PERUMAHAN DENGAN 

MIKROKONTROLER BERBASIS ARDUINO 

 

Tugas akhir ini disusun untuk memenuhi salah satu persyarat memperoleh 

gelar Sarjana Teknik, Strata Satu (S1) 

 

 

 

 

 

 

Disusun Oleh : 

 

Nama  : Andi Hartono 

NIM  : 41416110106 

Pembimbing : Yuliza, S.T., M.T. 

 

 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO 

FAKULTAS TEKNIK 

UNIVERSITAS MERCU BUANA 

JAKARTA 

2021

http://mercubuana.ac.id/



 

 

ii 

 

 

http://mercubuana.ac.id/



 

 

iii 

 

 

http://mercubuana.ac.id/



 

 

iv 

 

 

http://mercubuana.ac.id/



 

 

v 

 

ABSTRAK 

 
Banyak masyarakat butuh MCB yang dapat naik sendiri ketika trip, akan tetapi MCB 

yang dapat naik sendiri ketika trip dapat menjadi hal yang berbahaya dan sangat beresiko 

menimbulkan kebakaran. Tujuan dari pembuatan alat ini yaitu merancang sistem 

pengaman instalasi listrik yang dapat mendeteksi terjadi konsleting listrik, tuas MCB 

bisa naik secara otomatis tanpa merepotkan pengguna, dapat memberikan informasi 

kepada pemilik rumah pada saat terjadi konsleting listrik. 

Metode perancangan membuat blok diagram, merancang alur kerja sistem dan 

mendesain rangkain elektronik yang akan digunakan. Mengaplikasi modul 

mikrokontroler Arduino Mega 2560, Perancangan perangkat lunak untuk 

pemograman minimum sistem Arduino, motor servo dan modul GSM untuk 

mengirimkan SMS. 

Tuas MCB yang jatuh dapat dideteksi melalui Limit switch yang tertekan tuas 

MCB yang jatuh tersebut tuas MCB yang jatuh dapat diangkat naik menggunakan 

motor servo yang dikaitkan ke tuas MCB melalui benang nilon  sehingga saat motor 

servo berputar tuas MCB terangkat naik dari MCB yang turun dapat dideteksi terjadi 

konsleting listrik dengan mendeteksi apakah jalur L dan jalur N dari MCB yang turun 

tersebut terhubung, jika terhubung artinya terjadi konsleting listrik. Informasi tentang 

terjadi konsleting listrik di jalur yang mana terlihat di display LCD yang dapat dilihat 

oleh pemilik rumah yang sedang berada di rumah dan melalui SMS yang dapat dilihat 

oleh pemilik rumah yang sedang diluar rumah. 

 

Kata kunci : MCB, Arduino, Limit Switch, LCD, Modul GSM. 

http://mercubuana.ac.id/



 

 

vi 

 

ABSTRACT 

 

Many people need an MCB that can ride on its own when on a trip, but an MCB 

that can go up on its own during a trip can be a dangerous thing and is very risky of 

causing a fire. The purpose of making this tool is an electrical installation safety 

system that can occur short circuit, the MCB can be raised automatically without 

bothering the user, can provide information to the home owner in the event of an 

electrical short circuit. 

The design method is making block diagrams, system workflows and designing 

electronic circuits that will be used. Applying the Arduino Mega 2560 

microcontroller module, designing software for minimum programming of the 

Arduino system, servo motors and GSM modules for sending SMS. 

The falling MCB lever can be detected through the limit switch that is depressed 

by the falling MCB lever, the falling MCB lever can go up using a servo motor that 

is placed on the MCB lever via a nylon thread so that when the servo motor rotates 

the MCB lever is raised up from the falling MCB, a short circuit can be detected. 

electricity with a warning whether the L line and the N line from the down MCB are 

connected, if they are connected it means that there is an electrical short circuit. 

Information about an electrical short circuit in the path that is visible on the LCD 

screen that can be seen by homeowners who are at home and via SMS that can be 

seen by home owners who are outside the house. 

 

Keywords: MCB, Arduino, Limit Switch, LCD, GSM Module. 
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