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ABSTRAK 

 

Penggunaan panel surya yang terpasang pada umumnya kebanyakan masih 

bersifat statis yang menyebabkan penerimaan matahari tidak optimal karena 

posisi solar panel tidak berada dalam posisi yang tepat terhadap arah datangnya 

sinar matahari, maka untuk memanfaatkan energi cahaya matahari dengan optimal 

maka panel surya harus mengikuti arah datangnya sinar matahari, penambahan 

lensa fresnel pada sistem tracking membantu untuk mendapatkan cahaya yang 

lebih maksimal, sehingga daya yang dihasilkan akan lebih maksimal.  

Tujuan dari penelitian ini adalah membuat sebuah sistem yang dapat 

melakukan tracking terhadap posisi sinar matahari untuk meningkatkan efisiensi 

penerimaan cahaya oleh panel surya, serta melakukan monitoring dari daya yang 

dihasilkan oleh panel surya berbasis internet of things. 

Hasil dari penelitian ini menunjukkan bahwa Peningkatan daya solar panel 

dengan menggunakan sistem solar tracking terhadap solar panel statis mampu 

mengoptimalkan daya keluaran panel surya sebesar 27,4%, sedangkan 

peningkatan daya solar panel dengan menggunakan sistem solar tracking terhadap 

solar tracking dengan lensa fresnel mampu mengoptimalkan daya keluaran panel 

surya sebesar 14%. 

 

 

Kata Kunci: Dual Axis, Internet Of Things, Lensa Fresnel, Monitoring, Sistem 

Tracking. 
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ABSTRACT 

 

he use of installed solar panels is generally still static, which causes the 

sun's reception to be not optimal because the position of the solar panels is not in 

the right position to the direction of the sunlight, so to make optimal use of solar 

energy, the solar panels must follow the direction of the sun's rays. the addition of 

a fresnel lens to the tracking system helps to get maximum light, so the power 

generated will be maximized. 

The purpose of this research is to create a system that can track the way 

sunlight is to increase light reception by solar panels, as well as monitor the power 

generated by solar panels based on the internet of things. 

The results of this study indicate that the increase in solar panel power by 

tracking solar panels uses a system that is able to optimize the output power of 

solar panels by 27.4%, an increase in solar panel power by using a solar tracking 

system with a fresnel lens which is able to optimize the output power of solar 

panels by 14 %. 

 

 

Keywords: Dual Axis, Internet Of Things, Fresnel Lens, Monitoring, System 

Tracking. 
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