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ABSTRAK 

 

Lampu penerangan jalan adalah bagian dari bangunan pelengkap jalan yang 
terdapat di kanan, kiri atau tengah jalan yang digunakan untuk menerangi jalan 
maupun lingkungan di sekitar jalan yang di perlukan termasuk persimpangan jalan, 
jalan layang,jembatan,dan jalan terowongan. setiap manusia adalah membuat 
semua menjadi praktis dan efisien, sehingga orang berpikir untuk membuat suatu 
alat yang bisa menghidupkan lampu dan mengatur redup atau terangnya lampu 
secara otomatis. 

Setiap orang mempunyai keinginan untuk lampu penerangan jalan umum 
yang lebih praktis dan otomatis.lampu penerangan otomatis yang dibuat adalah 
menggunakan sensor ultrasonik dan sensor LDR sebagai input, Arduino mega 2560 
sebagai proses dan LCD 16X2,LED sebagai output, lampu penerangan jalan umum 
ini menggunakan metode fuzzy logic sugeno. 

Hasil dari penelitian ini adalah  Sistem fuzzy logic metode sugeno pada lampu 
penerangan jalan dapat mengatur intensitas cahaya.dengan hasil pengujian Ldr 
terang 10,50,100,Ldr redup 100,120,130,Ldr gelap 120,135,150.dan hasil 
pengujian sensor ultrasonik jarak dekat 6 - 60cm, jarak sedang 55 - 65cm, dan jarak 
jauh 60 – 85 cm. 
 

Kata Kunci : Sensor LDR, Sensor Ultrasonik, Fuzzy Logic, Metode Sugeno. 
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