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ABSTRAK 

Hasil pertanian menjadi kebutuhan pokok bagi masyarakat termasuk buah 
tomat dimana buah tomat memiliki tingkat permintaan yang tinggi. Diperlukan 
pekerjaan yang cepat dan tepat dalam menyortir buah tomat guna meningkatkan nilai 
ekonomis buah tomat. Human eror menjadi salah satu penghambat dikarenakan sifat 
manusia yang cenderung bosan, memiliki persepsi yang berbeda dan tidak konsisten 
dalam menilai sifat fisik buah. 

Perancangan sistem pemilah dan penghitung buah tomat berbasis Internet Of 
Things (IoT) menggunakan Ubidots yang dapat menyortir buah tomat berdasarkan 
warna dengan sensor TCS3200. Sensor TCS3200 digunakan untuk mengetahui 
tingkat kematangan buah tomat berdasarkan warna yang kemudian informasi tersebut 
diteruskan ke platform Ubidots. Informasi yang didapat perangkat keras NodeMcu 
Esp8266 dikirimkan ke Ubidots. Perangkat keras bertindak sebagai publisher akan 
mengirimkan data ke Ubidots, Platform Ubidots berfungsi untuk menampilkan hasil 
pembacaan dalam bentuk pie chart secara real-time. 
 Hasil dalam pengujian diperoleh berdasarkan jarak objek dengan sensor, pada 
jarak 0 cm kinerja sistem mengalami eror 15% dan pada jarak 1 sampai 5 cm kinerja 
sistem tidak mengalami eror. Dikarenakan pencahayaan pada sensor TCS3200 
mempengaruhi sensor dalam membaca warna buah tomat. Delay pengiriman hasil 
pembacaan rata-rata sebesar 3.2 detik. 
 
Kata Kunci : Tomat, TCS3200, NodeMcu Esp8266, IoT, Ubidots 
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ABSTRACT 
 
 

Agricultural products are a basic necessity for the community, including 
tomatoes where tomatoes have a high level of demand. Fast and precise work is 
needed in sorting tomatoes in order to increase the economic value of tomatoes. 
Human error is one of the obstacles because human nature tends to be bored, has 
different perceptions and is inconsistent in assessing the physical properties of fruit. 

The design of a tomato fruit sorting and counting system based on the Internet 
of Things (IoT) uses Ubidots which can sort tomatoes by color with the TCS3200 
sensor. TCS3200 sensor is used to determine the level of maturity of tomatoes based 
on color which is then transmitted to the Ubidots platform. Information obtained by 
the NodeMcu Esp8266 hardware is sent to Ubidots. The hardware acts as a publisher 
and sends data to Ubidots. The Ubidots platform functions to display readings in the 
form of a pie chart in real-time. 

The results in testing are obtained based on the distance between the object 
and the sensor, at a distance of 0 cm the system performance has an error of 15% 
and at a distance of 1 to 5 cm the system performance does not experience an error. 
Because the lighting on the TCS3200 sensor affects the sensor in reading the color of 
the tomatoes. The average reading delay is 3.2 seconds. 

 
 
Keywords : Tomato, TCS3200, NodeMcu Esp8266, IoT, Ubidots
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