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ABSTRAK 

 

Air adalah element terkuat dibumi dan mahluk hidup didunia sangat 
membutuhkan air yaitu manusia, tumbuhan dan hewan, air menjadi bahan pokok untuk 
kehidupan. Kanal banjir adalah terusan saluran air yang dibuat oleh manusia untuk 
mengendalikan bencana banjir akibat meluapnya aliran air atau sungai. Pada umumnya 
kanal banjir merupakan bagian dari aliran sungai dengan pelebaran atau pendalaman 
pada bagian tertentu. Tujuan pembuatan prototype kanal banjir rumah pompa ini yaitu 
sebagai sarana ide yang mungkin nantinya dapat diterapkan pada rumah pompa yang 
ada di Indonesia. Pada tugas akhir ini akan dibuat protorype kanal banjir rumah pompa 
dengan yang dapat bekerja sesuai kecepatan arus yang masuk dan ketinggian air pada 
kanal, pada hulu terdapat 1 pompa 12V yang akan mengalirkan air kekanal dan juga 
waterflow sebagai alat yang dapat mendeteksi arus yang masuk. Pada rumah pompa 
terdapat 3 pompa dan 1 water level yang akan bekerja sesuai arus masuk dan ketinggian 
pada kanal.  

Fuzzy Logic merupakan salah satu metode sistem kendali yang dapat 
memberikan keputusan yang menyerupai keputusan manusia. Pada proses perancangan 
plant ini, digunakan sistem pengembangan kendali fuzzy logic dengan menggunakan 
sistem Arduino. Hal ini dimaksudkan untuk suatu perancangan pada plant sistem 
kendali dan monitoring rumah pompa kanal banjir. Proses penererapan dengan fuzzy 
ini dilakukan oleh Arduino, interface monitoring MS. Visual Studio sebagai output 
tampilan keadaan pompa, sensor water level & water flow sebagai input masukan fuzzy 
logic kendali. 

Penggunaan Speed Controller PWM pada rangkaian dapat bekerja dengan baik 
dalam mengatur kecepatan pompa dalam bekerja. Pompa 1 & pompa 2 memiliki nilai 
maksimal PWM 144 yang dapat mengeluarkan air 180 ml yang bekerja pada arus 
rendah dan sedang dan sodetan memiliki nilai PWM 255 yang dapat mengeluarkan air 
318 ml yang bekerja pada arus deras. 
 

 

 

Kata kunci : Arduino, sistem pendeteksi arus, rumah pompa, sensor water level, sistem 

monitoring, kendali pompa. kanal banjir 
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ABSTRACT 

 

Water is the element of the strongest on earth and living creature in the world 

needs water, that is human, plants and animals, the water becomes a staple for life. 

Flood canal is a canal channels the water created by humans to control the floods 

caused by the overflow of the water stream or river. In general, flood canal is part of 

the flow of a river with the widening or deepening on a specific part. The purpose of 

making a prototype of the canal to flood the pump house is namely as a means of ideas 

that may later be applied to the pump house in Indonesia. At the end of this task will 

be made protorype flood canal house pump with which it can work according to the 

speed of the incoming flow and the height of the water in the canal, on hulu there are 

1 pump 12V which will drain the water into the canal and also waterflow as a tool that 

can detect the incoming flow. At the pump house there are 3 pump and 1 water level 

which will work according to the inflow and the height of the channel. 

Fuzzy Logic is one method of system control can provide decision that 

resembles the human decision. In the design process of this plant, used a system of 

development control of the fuzzy logic system using Arduino. It is intended for a design 

on the plant control system and monitoring of the pump house flood canal. The process 

penererapan with fuzzy this is done by Arduino, interface monitoring MS. Visual Studio 

as the output display the state of the pump, sensors, water level & water flow as input 

the input of the fuzzy logic control. 

The use of the Speed Controller PWM on the circuit can work well in 

regulating the pump speed in the work. Pump 1 and pump 2 has a maximum value of 

the PWM 144 that can remove water 180 ml that works on low currents and are and 

sodetan have the value of the PWM to 255 that can get water out of 318 ml of working 

on a heavy flow. 

 

 

 

Keywords : Arduino, detection system flow, home pump, sensors, water level, 

monitoring system, control of the pump. flood canal 
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