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ABSTRAK  

  
Proses towing dan parkir pesawat menjadi bagian yang cukup penting di 

dalam mendukung kegiatan perawatan dan operasional. Hal tersebut menjadi 
penting karena kita ketahui bahwa tingginya jumlah pesawat yang ada di hangar 
dan juga padatnya lalu-lintas operasional di area apron/bandara sehingga perlu 
meningkatkan awareness kita semua dalam proses pergerakan pesawat agar aman 
dalam pelaksanaannya, misalnya pada proses towing dan parkir. Tidak lupa juga 
untuk selalu mengingat prosedur-prosedur yang berlaku dan sesuai dengan proses 
towing dan parking.  

Untuk meningkatkan keamanan dalam proses towing ke dalam hanggar maka 
dibutuhkan sebuah alat bantu yang dapat mendeteksi posisi pesawat terhadap 
hanggar. Pada penelitian ini menggunakan sensor jarak HC-SR04 untuk 
mengetahui jarak antara hanggar dengan pesawat. Kemudian informasi tersebut 
diproses oleh Nodemcu ESP 8266. Informasi yang diproses perangkat keras 
Nodemcu esp8266 dikirimkan ke smartphone melalui WiFi dengan bantuan 
perangkat lunak RemoteXY. RemoteXY menampilkan informasi posisi pesawat 
dan menyediakan tombol untuk memilih jenis pesawat.   

Hasil pengujian pada pesawat A330-300, A320-200, B777-300ER, dan B737-
800NG didapatkan hasil bahwa alat dapat mendeteksi posisi pesawat dan 
menjalankan program dengan baik. Perbedaan pembacaan sensor rata-rata hanya 
2.4%. Kecepatan pengiriman data hasil deteksi sensor cukup cepat dengan rata-rata 
56.79 milidetik tiap pembacaan. 

  
Kata Kunci : Pesawat, IoT, HC-SR04, Nodemcu Esp8266, WiFi, RemoteXY  
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ABSTRACT  

  
The process of towing and parking of the aircraft is an important part of 

supporting maintenance and operational activities. This is important because we 

know that the high number of aircraft in the hangar and also the dense operational 
traffic in the apron / airport area, the personel must increase awareness in the 

process of moving aircraft to be safe espescially for towing and parking process. 
Always remember the proper procedures and in accordance with the towing and 

parking process. 
To increase safety in the process of towing into the hangar, a device is needed 

that can handle aircraft management of the hangar. In this study, the HC-SR04 

proximity sensor was used to see the distance between the hangar and the aircraft. 
Then the information is submitted by Nodemcu ESP 8266. The information placed 

on the Nodemcu esp8266 hardware is sent to the smartphone via WiFi with the help 
of the RemoteXY software. RemoteXY displays inflight information and provides a 

button to select the aircraft type. 
The test results on the A330-300, A320-200, B777-300ER, and B737-800NG 

aircraft showed that the equipment could be relied on to run the aircraft and run 
the program well. The difference in sensor readings was only 2.4% on average. The 

speed of sending data from sensor detection results is quite fast with an average of 

56.79 milliseconds per reading. 
  
Keyword : Aircraft, IoT, HC-SR04, Nodemcu Esp8266, WiFi, RemoteXY 
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