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ABSTRAK

Perawatan pesawat merupakan salah satu kegiatan yang berfungsi
mempertahankan performa pesawat dengan tujuan utama untuk menjaga
keandalan pesawat. Salah satu jenis perawatan pesawat adalah base maintenance.
Dalam pengerjaanya dibutuhkan alat bantu yang salah satunya adalah tangga.
Langkah pertama yang dilakukan setelah pesawat masuk hanggar adalah
pemasangan tangga pada ekor pesawat. Permasalahanya adalah saat proses
pemasangan tangga, membutuhkan banyak orang dalam pengerjaanya. Selain itu
desain tangga yang ada di hanggar digunakan untuk satu tipe pesawat saja. Ketika
pesawat jenis yang sama membutuhkan tangga, maka harus menunggu
penggunaan tangga selesai.

Sebagai salah satu upaya guna menimimalisir kejadian tersebut dirancang
suatu alat Purwarupa yang berfungsi melakukan pemasangan tangga yang dapat
berhenti secara otomatis. Alat tersebut dinamakan “Rancang Bangun Purwarupa
Tangga Ekor Pesawat Berbasis Arduino Uno”. Pemasangan tersebut
memanfaatkan sensor ultrasonik sebagai pendeteksi jarak. Selain itu, dalam upaya
mengurangi antrean saat tangga dibutuhkan oleh beberapa pesawat dengan jenis
yang sama, dibuatlah sebuah Purwarupa desain agar tangga dapat fleksibel
menyesuaikan ketinggian.

Dari berbagai pengujian jarak yang dilakukan yaitu 7 cm, 9 cm, 20 cm dan
25 cm diaplikasikan dengan objek benda yang berbeda. Dari percobaan tersebut
didapatkan persentase akurasi yang berbeda-beda. Rata-rata persentase akurasi
tertinggi pada berbagai macam objek didapatkan pada jarak 20 cm dan 25 cm.

Kata kunci : Tangga Pesawat, Sensor Ultrasonik, Arduino
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ABSTRACT

Aircraft maintenance is one of the activities that functions to maintain
aircraft performance with the main objective of maintaining aircraft reliability.
One type of aircraft maintenance is base maintenance. In doing so, tools are
needed, one of which is a ladder. The first step taken after the aircraft enters the
hangar is the installation of a ladder on the tail of the aircraft. The problem is
during the process of installing a ladder, it requires a lot of people to do it. In
addition, the ladder design in the hangar is used for only one type of aircraft.
When the plane of the same type requires a ladder, it must wait for the use of the
ladder to finish.

As an effort to minimize this incident, a prototype device is designed to
install a ladder that can stop automatically. The tool is called "Tail Docking
Prototype Design Based on Arduino Uno". The installation utilizes an ultrasonic
sensor as a distance detector. In addition, in an effort to reduce queues when stairs
are needed by several aircraft of the same type, a design prototype was made so
that the ladder can flexibly adjust the height.

From the various distance tests carried out, namely 7 cm, 9 cm, 20 cm and
25 cm were applied to different objects. From these experiments, different
accuracy percentages were obtained. The highest average percentage accuracy on
various objects is obtained at a distance of 20 cm and 25 cm.

Keywords: Tail docking, Ultrasonic Sensor, Arduino
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