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ABSTRAK 

Internet of Things adalah sebuah konsep yang mampu menyelesaikan 
permasalahan sehari-hari secara virtual atau  menggunakan layanan internet. 
Seiring berkembangnya zaman kebutuhan manusia dalam bidang transportasi pun 
terus berkembang, salah satunya adalah kendaraan bermotor roda dua. 
Meningkatnya jumlah kendaraan jenis sepeda motor tentu akan meningkatkan 
peraturan lalu lintas di Indonesia. Maka diperlukan alat yang dapat melakukan 
pengecekan kelayakan sepeda motor secara virtual ataupun mobile. Dengan 
menggunakan Internet of Things dapat dibuat sebuah alat yang dapat melakukan 
pengecekan kelayakan berkendara pada sepeda motor dengan me-monitoring start 
engine, lampu utama, lampu rem, lampu penunjuk arah dan klakson. 

Pada perancangan ini akan dibuat sebuah alat yang dapat mengontrol 
maupun mendeteksi lampu utama, lampu rem, lampu penunjuk arah dan klakson 
untuk kendaraan roda dua menggunakan Arduino UNO Wi-Fi agar dapat 
diaplikasikan pada Blynk Apps. Pada aplikasi Blynk ini akan dirancang tombol-
tombol pengontrol dan notifikasi untuk pemberitahuan. 

Berdasarkan hasil dari pengujian yang telah dilakukan pada penelitian ini, 
di dapatkan waktu untuk memeriksa kelayakan  kendaraan bermotor pada setiap 
tombol mode normal memerlukan waktu 101 ms sampai dengan 6187 ms dan pada 
mode safety dengan rata-rata waktu 55 detik. Dengan rata-rata tingkat dari 
keberhasilan sistem sebesar 90%. 
 
Kata kunci  :  Internet of Things, Blynk Apss, Arduino UNO Wi-Fi, Tombol, 
Notifikasi 
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ABSTRACT 

Internet of Things is a concept that is able to solve everyday problems 
virtually or use internet services. Along with the development of the times human 
needs in the field of transportation continue to develop, one of which is a two-
wheeled motorized vehicle. The increasing number of motorbikes will certainly 
improve traffic regulations in Indonesia. So we need a tool that can check the 
feasibility of a motorcycle virtually or mobile. By using the Internet of Things, a 
tool can be made that can check the feasibility of driving on a motorcycle by 
monitoring engine start, main lights, brake lights, directional lights and horns. 

In this design, a device that can control and detect the main lights, brake 
lights, directional lights and horns for two-wheeled vehicles will be built using 
Arduino UNO Wi-Fi so that it can be applied to Blynk Apps. In this Blynk 
application, controller buttons and notifications for notifications will be designed. 

Based on the results of the tests that have been carried out in this study, the 
time to check the feasibility of a motorized vehicle on each normal mode button 
takes 101 ms to 6187 ms and in safety mode with an average time of 55 seconds. 
With an average system success rate of 90%. 

 
Kata kunci  :  Internet of Things, Blynk Apss, Arduino UNO Wi-Fi, Button, 
Notification 
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