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ABSTRAK 

 Centrifuge merupakan sebuah alat yang banyak digunakan dalam dunia kesehatan 
terutama pada bagian laboratorium baik di rumah sakit atau pun clinic yang 
digunakan untuk memisahkan partikel organel yang larut sehingga membentuk 
endapan yang terpisah berdasarkan perbedaan massa jenis dari partikel pembentuk 
larutan tersebut.Centrifuge ini digunakan untuk mempermudah mendiagnosa suatu 
penyakit dalam suatu pertikel yang terkandung dalam darah maupun partikel organel 
lainnya. 
 Rancang Bangun Alat Centrifuge ini menggunakan Hall Effect Sensor sebagai 
pembaharuan pada alat yang berfungsi untuk membaca kecepatan putaran 
motor.Untuk batas toleransi penyimpangan kecepatan putaran motor pada alat 
centrifuge adalah ± 10%. 
 Berdasarkan hasil analisa dan penelitian yang telah dilakukan, penyimpangan 
untuk pengukuran kecepatan motor adalah ± 0.65% dan memiliki nilai keakurasian 
alat sebesar 99.34%. 
 

Kata kunci: Centrifuge, Hall Effect Sensor, Laboratorium, Pemisahan, 

Penyimpangan. 
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ABSTRACT 

 
  A centrifuge is a device that is widely used in the world of health, especially in 
laboratories, both in hospitals and clinics, which are used to separate dissolved 
organelle particles so that they form separate deposits based on differences in the 
density of the particles that make up the solution. This centrifuge is used to make 
diagnosis easier a disease in a particle contained in blood or other organelle 
particles. 
  The design of this Centrifuge Tool uses the Hall Effect Sensor as an update to a 
tool that functions to read the motor rotation speed. The limit of tolerance for 
deviation in motor rotation speed in the centrifuge tool is ± 10%. 
  Based on the results of the analysis and research that has been done, the 
deviation for the measurement of motor speed is ± 0.65% and has a tool accuracy 
value of 99.34%. 
 

Keywords: Centrifuge, Hall Effect Sensor, Laboratory, Separation, Aberration.
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