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ABSTRAK 

Aquascape adalah sebuah seni mengatur dan memelihara tanaman air, 
batu, karang, kayu, ikan, dan lain sebagainya agar terlihat indah untuk dipandang. 
Merawat aquascape bukanlah pekerjaan yang mudah. Pekerjaan ini cukup menyita 
waktu, perhatian, dan ketelitian yang tinggi karena aquascape perlu dijaga kondisi 
suhu dan level airnya setiap waktu. Selain itu waktu pencahayaan dan pemberian 
pakan ikan juga harus tepat supaya tanaman dan ikan yang dipelihara dapat 
tumbuh dengan sehat.  

Penelitian tugas akhir ini bertujuan untuk menciptakan alat yang dapat 
membantu orang dalam memelihara aquascape serta memantau kondisi suhu air, 
pencahayaan, level air dan waktu pemberian pakan ikan. Monitoring dan kontrol 
ini dapat dilakukan di setiap saat dan di setiap tempat melalui aplikasi blynk yang 
terdapat pada telepon cerdas. Dengan tujuan tersebut dibuatlah penelitiian tugas 
akhir dengan judul “Sistem Kontrol dan Monitoring Aquascape Berbasis 
Mikrokontroller ATmega 2560 dan ESP 8266”  

Dalam pembuatannya menggunakan metode penelitian observasi studi 
literature dan analisis alat. Alat ini menggunakan mikrokontroller wemos ATmega 
2560  sebagai pegolah utama dan tehubung dengan aplikasi blynk menggunakan 
ESP 8266 yang dilengkapi sensor suhu sebagai pembacaan suhu air yang berhasil 
memonitor kondisi suhu air dan sensor ultrasonik sebagai pendeteksi jarak yang 
berhasil digunakan untuk membaca level air. Alat ini juga dilengkapi dengan 
kontrol waktu pencahayaan dan waktu pakan dengan penggerak motor servo yang 
dapat diatur waktunya melalui menu setting menggunakan papan tombol yang 
tersedia pada konsol alat. Dan kondisi sistem alat akan ditampilkan pada LCD 
yang terdapat pada konsol.  

 

Kata kunci: aquascape, otomatis, Blynk, ATmega 2560, ESP8266, sensor suhu, 

sensor ultrasonik  

http://mercubuana.ac.id/



v 
 

ABSTRACT 

Aquascape is the art of arranging and maintaining aquatic plants, rocks, 
coral, wood, fish, etc. so that they look beautiful to look at. Caring for an aquascape 
is not an easy job. This work is time consuming, attention and accuracy is high 
because the aquascape needs to be maintained at water temperature and level at 
all times. In addition, the time for irradiating and feeding the fish must also be right 
so that the plants and fish that are raised can grow healthily.  

This final project research aims to make a tool that can help the community 
in maintaining the aquascape and monitoring conditions of water temperature, 
lighting, water level and fish feeding time. This monitoring and control can be done 
anytime and anywhere through the blynk application on the smartphone. With this 
aim, the final research entitled "Aquascape Control and Monitoring System Based 
on ATmega 2560 and ESP 8266 Microcontroller."  

This research was made using observational research methods, literature 
studies and tool analysis. This tool uses Wemos ATmega 2560 microcontroller as 
the main processor and is connected. to the Blynk application using the ESP 8266 
which is equipped with a temperature sensor as a water temperature reading which 
successfully monitors water temperature conditions and an ultrasonic sensor as a 
distance detector that is successfully used to read water level. This tool is also 
equipped with a lighting time and feed time regulator with a servo motor drive 
which can be set the time through the settings menu using the keypad available on 
the tool console, and the condition of the tool system will be displayed on the LCD 
located on the console. 

 

Keywords: aquascape, automatic, Blynk, ATmega 2560, ESP8266, temperature 
sensor, ultrasonic sensor  
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