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ABSTRAK 

 

Air merupakan sumber daya alam yang sangat penting untuk makhluk 
hidup, khususnya manusia. Rata-rata tubuh manusia 70% berat badannya 
mengandung air. Jika kekurangan air, maka akan mengganggu kineja tubuh. Selain 
itu, dalam kehidupan sehari-hari air merupakan benda yang sangat penting, karena 
air banyak sekali dipergunakan untuk kepentingan industri maupun kepentingan 
rumah tangga. Oleh karena itu, sumber daya air harus kita pergunakan secara 
bijaksana, agar dapat dimanfaatkan dari generasi ke generasi berikutnya. 

Filter air merupakan salah satu alat untuk menyaring air dari zat – zat atau 
benda yang kotor sehingga air bisa menjadi bersih. Dalam penelitian ini 
membangun sistem yang dapat mengukur ketinggian air serta kemurnian air. 
Tingkat kekeruhan air dapat diukur menggunakan sensor TCS3200, sedangkan 
sensor ultrasonik digunakan untuk mengukur ketinggian tangki.  

Sistem ini menggunakan logika fuzzy yang berfungsi sebagai pengatur 
kecepatan pada pompa air. Kecepatan pompa dipengaruhi oleh jarak atau tinggi air 
serta pompa bisa mengisi dan membuang yang disebabkan oleh kualitas air, baik 
itu air bersih atau kotor. Ketika sensor TCS3200 membaca keadaan air bersih maka 
air akan mengisi ketangki satu ketangki dua, dan sebaliknya jika tangki dua 
membaca air kotor maka akan membuang ke tangki satu. Nilai sensor TCS3200 
berupa nilai RGB (Red, Green, Blue) dan sensor ultrasonik berupa satuan cm 
(centimeter). Hasil pengukuran ditampilkan pada LCD 16x2 berupa ketinggian air, 
nilai NTU, dan kondisi air. 
Kata kunci:Filter air, kekeruhan air,sensor ultrasonik,sensor TCS3200 
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