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ABSTRAK

Lampu lalu lintas merupakan lampu yang mengendalikan arus lalu lintas yang terpasang di
persimpangan jalan dan tempat penyebrangan jalan. Saat ini pengaturan lampu lalu lintas yang
diterapkan di jalan raya menggunakan durasi nyala lampu ( merah, kuning, hijau). Persimpangan
lampu lalu lintas merupakan salah satu bagian penting dari jalan yang menyebabkan tingginya
kepadatan kendaraan jika tidak dikelola dengan tepat. Kepadatan kendaraan adalah masalah utama
yang harus dihadapi, terutama di persimpangan lampu lalu lintas. Masalah ini dapat diatasi dengan
meyediakan sistem kendali lampu lintas yang effisien di persimpangan untuk pergerakan

kendaraan yang terus menerus melalui persimpangan.

Sehingga dibutuhkan sebuah sistem untuk mengatur kepadatan kendaraan dan durasi
lampu lalu lintas. Smart Traffic Light memiliki pengertian bahwa durasi lampu lalu lintas akan
selalu berubah tergantung dari jumlah kendaraan yang terdapat di persimpangan. Digunakanlah
sensor ping HC-SR04 untuk mendeteksi kendaraan di jalan raya. Kemudian data akan dikirim ke
Arduino mega 2560 sebagai sistem untuk diolah untuk mengatur durasi lampu lalu lintas sehingga

dapat meningkatkan efisiensi waktu dari pengguna jalan.

Dibuatlah sebuah prototipe lampu lalu lintas dengan tiga jalur. Kemudian dari hasil
pengujian prototipe menghasilkan keluaran semakin padat kendaraan yang berada pada suatu jalur
maka nyala lampu hijau berdurasi 15 detik. Dan jika semakin sedikit kendaraan yang berada pada

suatu jalur maka nyala lampu hijau berdurasi 7 detik.

Kata kunci : Lampu lalu lintas , ping HC-SR04, Arduino mega 2560,
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