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ABSTRAK 
 

 Permasalahan yang sering terjadi pada kasus kerusakan jalan raya saat ini 

masih didominasi oleh kendaraan truk. Hal ini dikarenakan beban muatan truk yang 

melebihi dari batas maksimal yang sudah ditentukan, sehingga membuat jalan raya 

harus menerima lebih dari limit kekuatan yang dapat ditahannya. Kurangnya 

kontrol dan pemantauan dari regulator menjadi penyebab masih banyaknya truk 

yang melakukan pelanggaran tersebut. Hal ini dikarenakan masih minimnya 

fasilitas jembatan timbang dan sumber daya manusia yang terdapat di beberapa 

daerah.  

 Dari permasalahan tersebut maka muncul ide untuk membuat alat sistem 

monitoring otomatis yang berfungsi untuk memberikan informasi kondisi jumlah 

berat beban muatan dan lokasi truk ketika beban melebihi batas  dari yang sudah 

ditentukan. Sistem ini dapat juga memberikan informasi ketika berat beban muatan 

tidak melebihi batas maksimal. Data berat beban muatan didapat melalui sensor 

Load Cell, sedangkan informasi lokasi koordinat diperoleh dari sensor Global 

Positioning System (GPS).  

 Setelah informasi didapat data akan dikirim dan diolah oleh Arduino. 

Kemudian informasi yang sudah diolah berupa  berat actual, batas maksimal dan 

lokasi koordinat latitude dan longitude akan dikirimkan melalui pesan singkat / 

Short Message Service (SMS) dengan bantuan module GSM serta menampilkannya 

pada layar LCD. Sebagai tambahan ketika beban melebihi batas maksimal, 

dipasang juga berupa bunyi alarm menggunakan buzzer. Dari hasil ini menunjukan 

bahwa Rancang Bangun Sistem Monitoring Berat Beban Muatan kendaraan Dump 

Truck berbasis SMS Gateway menggunakan Arduino Uno berhasil dibuat. 

 

Kata Kunci : Arduino, Load Cell, Global Positioning System, Buzzer, LCD, GSM 
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ABSTRACT 

Problems that often occur in the case of highway damage are still 

dominated by trucks. This is because the truck load that exceeds the maximum limit 

that has been determined, so that makes the highway must accept more than the 

limit of strength that can be held. Lack of control and monitoring from regulators 

is the reason why there are still many trucks that commit violations. This is due to 

the still lack of weighbridge facilities and human resources found in several 

regions.  

From these problems the idea emerged to create an automatic monitoring 

system tool that functions to provide information on the condition of the weight of 

the load and the location of the truck when the load exceeds the limit specified. This 

system can also provide information when the weight of the load does not exceed 

the maximum limit. Load weight data is obtained through the Load Cell sensor, 

while the coordinate location information is obtained from the Global Positioning 

System (GPS) sensor.  

After the information is obtained the data will be sent and processed by 

Arduino. Then the information that has been processed in the form of actual weight, 

maximum limits and the location of latitude and longitude coordinates will be sent 

via a short message / Short Message Service (SMS) with the help of the GSM module 

and display it on the LCD screen. In addition when the load exceeds the maximum 

limit, an alarm sound using a buzzer is installed. From these results it shows that 

the Design of a Monitoring System for Load Weights for Dump Truck vehicles based 

on SMS Gateway using Arduino Uno was successfully made. 

 

Keywords: Arduino, Load Cell, Global Positioning System, Buzzer, LCD, GSM 
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Transmitter  :  Adalah pemancar sinyal 

Receiver : Adalah penerima sinyal 

Mikrokontroler :  Yaitu salah satu bagian dasar dari suatu sistem komputer 

Prosesor :  Sebuah perangkat yang berfungsi untuk menjalankan 

semua tugas yang dikerjakan di perangkat elektronik 

Memori :  Suatu perangkat yang dibuat untuk menyimpan berbagai 

data 

Arduino :  Papan rangkaian elektronik open source yang di dalamnya 

terdapat komponen utama 
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Mikroprosesor :  Suatu komponen yang berbentuk chip integrated circuit 
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Port :  Mekanisme yang mengizinkan sebuah komputer yang 

mendukung beberapa sesi koneksi dengan komputer 

lainnya dan program di dalam jaringan  

Byte :   Istilah yang biasa digunakan sebagai satuan sistem dari 

penyimpanan data dalam komputer 

Transceiver  :   Sebuah perangkat elektronik yang dapat digunakan untuk 

menghubungkan sebuah komputer dengan sebuah jaringan 

dengan teknologi pemancar base band 
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