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ABSTRAK

Tujuan pembuatan alat ini adalah untuk menghasilkan perangkat keras (hardware) dan
perangkat lunak (software) sistem keamanan sepeda motor untuk mencegah tindak
kejahatan yang dapat di kendalikan melalui perangkat smartphone dengan koneksi
NodeMCU sebagai pemancar WIFI. Perancangan dan pembuatan sistem secara
keseluruhan menggunakan metode reverse engineering dengan tahapan mempelajari
prinsip  komponen, analisis pemasangan komponen, membandingkan keunggulan
kelemahan produk sejenis, dan melakukan perancangan produk baru. Pada smartphone
android menghasilkan aplikasi remote motor yang telah dibuat di Blynk, yang mana
terdapat mode securty, motor, engine, alarm dan Gps tracker. Mode securty yaitu
melindungi dari pencurian dengan alarm. Jika mode security dihidupkan lalu motor
terkena getaran, atau kunci kontak hendak dibobol bunyi klakson diharapkan akan
menarik perhatian masyarakat untuk datang membantu mengagalkan aksi pencurian.
Mode motor yaitu sebuah fitur yang dapat menghidupkan serta mematikan mesin motor
melalui android. Mode engine bertujuan untuk mematikan mesin motor jarak jauh
ketika pencuri berhasil membawa motor. Mode off berguna untuk mengetahui posisi
keberadaan motor atau ketika lupa memarkirkan sepeda motor. Fitur perintah suara
menghidupkan serta mematikan mesin motor bertujuan untuk mengurangi interaksi user
melakukan kontak dengan hardware. Fitur tombol rahasia bertujuan untuk membantu
user ketika lupa menaruh kunci ataupun smartphone motor tetap bisa dihidupkan
dengan menekan starter 3 kali untuk menghidupkan kontak setelah itu tekan kembali 1
kali untuk menghidupkan mesin, untuk mematikan mesin cukup menekan starter 2 kali.
Gps (Global Positioning System) yaitu untuk mendeteksi lokasi bilamana motor berhasil
dibawa oleh oknum pencuri.

Kata Kunci : Keamanan Sepeda Motor, Smartphone, Voice Control, Google Assistant,
IFTTT, ioAdafruit, NodeMCU, GPS
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Perancangan prototype sistem keamanan sepeda motor berbasis 10T (Internet Of
Things) dengan smartphone menggunakan nodemcu

ABSTRACT

The purpose of making this tool is to produce hardware and software motorcycle
security systems to prevent crimes that can be controlled through a smartphone device
with NodeMCU connection as a WIFI transmitter. The design and manufacture of the
whole system using reverse engineering methods with the study of component
principles, installation analysis of components, comparing the advantages of similar
product weaknesses, and conducting new product design. On an Android smartphone it
generates a remote motor application that has been made in Blynk, where there are
securty modes, motors, engines, alarms and Gps tracker. The Securty Mode is
protecting against theft with alarms. If the security mode is switched on and the motor
is exposed to vibration, or the contact key to be broken the horn is expected to attract
the attention of people to come help to gloralize the theft action. Motor Mode is a
feature that can turn on and off the motor engine via Android. The engine Mode aims to
shut off the remote motor engine when the thief manages to carry the motor. Off Mode
is useful for knowing the position of the motor's existence or when forgetting to park the
motorcycle. The Voice Command feature turns on and off the motor engine aims to
reduce user interaction in contact with the hardware. The secret button feature aims to
help the user when forgetting to put a lock or a smartphone the motor can still be turned
on by pressing the starter three times to turn on the contact after that press again once
to turn on the machine, to turn off the machine simply press the starter twice. Gps
(Global Positioning System) is to detect the location where the motor was successfully
carried by the thief.

Keywords: Motorcycle Security, Smartphones, Voice Control, Google Assistant, IFTTT,
ioAdafruit, NodeMCU, GPS
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