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ABSTRAK 

 

ANALISA PERILAKU ARAH SISTEM KEMUDI KENDARAAN GOKART DENGAN 

MESIN HONDA 110cc 

Analisa perilaku arah sistem kemudi kendaraan gokart ini bertujuan untuk 
mengetahui apakah kendaraan gokart ini bersifat netral, understeer, atau oversteer. 
Dimana ketiga kondisi tersebut dipengaruhi oleh koefisien understeer (Kus) dan 
dinyatakan dalam radian. Proses analisa dilakukan dengan melalui beberapa tahap 
diantaranya dengan metode pustaka dan eksperimen. Dalam pengujiannya ada dua 
bahasan pokok yang dicari yaitu koefisien understeer (Kus) dan kecepatan karakteristik 
(Vch) untuk kendaraan understeer. Sedangkan untuk kendaraan oversteer, kecepatan 
kritis (Vkr) secara nyata tidak dapat diperhitungkan sehingga pada pengujian arah 
kendaraan dijalan Vkr tidak dapat dicari. Dari hasil perhitungan analisa perilaku arah 
sistem kemudi gokart didapat bahwa pada kecepatan 20km/jam didapat nilai Kus adalah 
87,7. Pada kecepatan 25km/jam didapat nilai Kus 207,2. Pada Kecepatan 30km/jam 
didapat nilai Kus 424,5. Pada kecepatan 35km/jam didapat nilai Kus 789,1. Pada 
kecepatan 40km/jam didapat nilai Kus 1350,8. Dari hasil perhitungan maka didapatkan 
Koefisien Understeer (Kus) bahwa gokart bersifat Understeer. 

Kata Kunci: perilaku arah gokart , Koefisien Understeer (Kus). 

 

BEHAVIOR ANALYSIS OF STEERING SYSTEM DIRECTION OF VEHICLE 

WITH ENGINE HONDA 110cc karts 

Analysis of the behavior of the vehicle steering system karts direction is 
intended to determine whether the vehicle karts are neutral, understeer, or oversteer. 
Where three conditions are affected by Index Understeer (Kus) and is expressed in 
radians. The analysis process is done through several stages including the library and 
the experimental method. In the test, there are two principal topics will be seeking Index 
Understeer (Kus) and speed characteristics (Vch) to the vehicle understeer. As for the 
vehicle to oversteer, critical velocity (Vkr) obviously can not be taken into account so 
that the direction of the vehicle road testing Vkr can not be searched. From the 
calculation of the direction the steering system behavioral analysis found that at a speed 
kart 20km / h obtained Kus value is 87.7. At a speed of 25km / h obtained value of 
207.2 Kus. At speed 30km / h obtained value of 424.5 Kus. At a speed of 35km / h 
obtained value of 789.1 Kus. At a speed of 40km / h obtained value Kus 1350.8. From 
the calculation results are obtained IndexUndersteer (Kus) that karting is understeer. 

Keywords: Behavior Toward Karts, Index Understeer (Kus). 
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