
ABSTRAK 

 

Ayam adalah salah satu jenis unggas yang banyak diternakan di wilayah 
pedesaan selain bebek atau itik. Produk dari ayam dapat berupa daging, telur 
dan DOC (Day Old Chicken) atau bibit. Faktor yang mempengaruhi keberhasilan 
peternakan ayam adalah pakan (feed), pembibitan (breeding), sarana dan 
prasarana (manajemen). Dalam Pemeliharaannya mulai dari bibit ayam hingga 
ayam dewasa pemberian pakan ayam harus terjadwal dan air minum yang harus 
tetap tersedia. Pakan merupakan unsur penting untuk menunjang kesehatan,  
pertumbuhan  dan suplai energi sehingga proses metabolisme, tumbuh dan 
berkembang dapat berjalan dengan baik. Sehingga efektifitas dari pemberian 
pakan harus diperhatikan. Jika suplai pakan tidak dikelola secara baik dapat 
menimbulkan dampak yang buruk bagi pertumbuhan ayam 

Oleh karena itu permbuatan sebuah mesin atau alat yang mampu 
mempertahankan efeketifitas dalam menyediakan dan memberikan pakan ayam 
sesuai waktunya sangatlah dibutuhkan. Prototipe pemberi pakan ternak ayam 
otomatis merupakan alternatif bagi peternak dalam menjaga dan meningkatkan 
efektifitas dan efisiensi manajemen ternak ayam. Dengan memanfaatkan Arduino 
Mega 2560 sebagai sistem kontrol dari prototipe, sensor warna sebagai pemilah 
warna antara pakan ayam dewasa dan DOC, konveyor yang berperan untuk 
mengantarkan pakan dari tempat yang cukup jauh dan lengan robot sebagai 
pemberi pakan ternak ayam otomatis.  

Bedasarkan pengujian prototipe pemberi pakan ternak ayam otomatis telah 
mampu beroperasi sesuai jadwal pemberian pakan. Namun Perancangan dan 
pembuatan mekanikal dari lengan robot yang kurang presisi sebagai end task 
dalam pemberi pakan ternak ayam otomatis menjadi kelemahan dari sisi gerakan 
untuk sudut tertentu.  
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