Abstrak

Pompa air perlu di kontrol agar mampu bekerja secara maksimal maka
pompa tersebut harus bekerja secara auto. Pompa air di pasang di lokasi rawan
banjir untuk menanggulagi masalah banjir yang sering terjadi pada waktu musim
penghujan karena debit air yang sangat tinggi dan drainase yang kurang baik.
Sistem pengendali saat ini menggunakan cara manual sehingga memungkinkan
terjadinya kelalaian pada manusia (human error) sehingga terciptalah gagasan
untuk memudahkan pengontrolan dan pekerjaan yang ada untuk pengendalian
pompa banjir.

Pompa banjir yang bekerja dengan sistem otomatis ini diharapkan mampu
mengatasi banjir pada saat musim hujan karena di musim hujan debit air yang
sangat besar, sistem drainase yang tidak bagus dan kondisi lokas yang sangat
rendah dengan jalan raya setelah di ukur dari permukaan air maka penelitian ini
merancang sebuah sistem kendali pompa yang dilakukan dengan menggunakan
simulasi motor dc dengan menggunakan PLC ini bertujuan untuk membuat sistem
dari manua menjadi program auto.

Sistem ini bekerja mengendalikan motor DC sebanyak empat buah secara
berurutan dengan delay waktu 10 detik begitu juga pada saat matinya pun secara
berurutan dengan delay waktu 10 detik. Sistem kendali otomatis ini juga bertujuan
untuk menghindari terjadinya human error, perawatan yang lebih mudah, lebih
mudah untuk mengontrol karena semua sistem ini ada di dalam rangkaian yang
terintegrasi. Jenis PLC yang di gunakan adalah PLC CPM 1A. Hasl penelitian
menunjukkan lama waktu untuk menghidupkan dan mematikan dari tiap-tiap
pompa ar dalam kondis otomatis yaitu 10 detik. Tegangan output yang
dikeluarkan oleh PLC terendah adalah 23,67 volt sedangkan untuk mengendalikan
motor dc, tegangan diturunkan hingga 5 volt untuk menyesuaikan inputan motor.
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