
ABSTRAK

Latar  belakang dari  pembuatan  simulator  ini  adalah  untuk  memudahkan penghitunagan 
jumlah orang pada gedung, simulator ini dapat digunakan dalam pabrik ataupun tempat – tempat 
hiburan dan lain – lain. Karena alat ini menghitung setiap orang yang masuk dan melewati sensor 
yang  bekerja  menghitung  jumlah  orang.  Oleh  karenaitu  dibutuhkan  seatu  alat  dalam  bentuk 
miniatur atau dalam sekala percobaan,dengan panjang 42cm, lebar 40cm, tinggi 24cm, dan tinggi 
pintu 10cm, lebar pintu 6cm. Alat ini dikendalikan secara otomatis mengguanakan mikrokontroler 
ATMega16

Dari  hasil  percobaan  pertama  malam  hari  pada  kondisi  hujan  dapat  mendeteksi  dan 
menghitung orang masuk dan keluar dengan persentase kesalahan 0%. Kedua malam hari pada 
kondisi normal atau tidak hujan dapat mendeteksi dan menghitung orang masuk dengan persentase 
kesalahan 0%. Ketiga pada siang hari pada kondisi normal dapat mendeteksi dan mengitung orang 
dengan persentase kesalahan 0%. Keempat pada siang hari pada kondisi hujanl dapat mendeteksi 
dan mengitung orang dengan persentase kesalahan 0%. 

Hasil dari percobaan maka dapat disimpulkan bahwa simulator ini persentase kesalahannya 
adalah  0%.  Dan  dipastikan  akan  mengurangi  dari  pekerjaan  manusia.  Kesimpulan  dari  hasil 
pengujian  mesin  simulator  ini  adalah  simulator  ini  sangat  akurat  mendeteksi  dan  menghitung 
setiap  pengunjung  yang  masuk  dan  keluar  gedung.  Simulator  ini  juga  berfungsi  sebagai 
penghitung obyek atau batang pada jalur conveyer pada suatu industri. Saran dari hasil percobaan 
adalah apabila ada orang yang masuk secara bersamaan hanya dapat mendeteksi satu. Dan sensor 
harus dipasang pada pertengahan pintu karena bisa mendeteksi orang kedua orang pendek dan 
tinggi.

Kata kunci : mikrokontroller, simulator, sensor, conveyer.
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