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Notasi Keterangan Satuan 

B Lebar Sabuk (mm) 

Btr Lebar Sabuk (mm) 

Cb Faktor lenturan - 

Dp Diameter Pullley (m) 

ds Diameter Poros (mm) 

fc Faktor koreksi - 

K Koefisien luas penampang - 

L Panjang lintasan (m) 

I Panjang/ Jarak Idler (mm) 

n           Putaran (Rpm) 

Q            Kapasitas (ton/jam) 

P            Daya (kW) 

Pd            Daya yang direncanakan (kW) 

Sf             Faktor kemanan  - 

T             Torsi (N.mm) 

a             Tegangan Geser (N/mm
2
) 

lib.mercubuana.ac.id




