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'KATA PENGANTAR

Bismillahirrahmaanirrahiim,

.Alhamdulillaahi rabbil’ aalamiin puja dan puji syukur penulis panjatkan
~ kehadirat Allah SWT, yang mana telah melimpahkan rahmat, hidayah dan jug_a
umur panjang kepada penutlis, sehingga penulis dapat menyelesaikan tugas akhir
dengan judul “Lengan Robot Berbasis PLC yang penulis . susun _uﬁi_uk _
memenuhi salah satu syarat dalam menyelesaikan studi Jjenjang Strata Saty -1
pada Jurusan Teknik Elektro, Fakulias Teknologi 1ndustri, Universitas .Mercu
Buana Jakarta tepat pada waktun ya.

Walaupun segala kemampuan dan kosentrasi telah penulis curahkan dalam
pembuatan tugas akhir ini namun tanpa bantuan, pctunjuk, bimbingan, dorongan,
nasehat dan saran-saran maupun do'a dari berbagai pihak, maka perancangan dan
penulisan tugas akhir ini belum tentu dapat selesai. Oleh karena itu saya selaku
penulis ingin mengucapkan terima kasih kepada :

1. Allah SWT. yang telah inemberikan segala rahmat dan nikmat-Nya.

2. Nabi Muhammad-SAW- Yarig'telah menjadi’suri teladan.

3. Bapak Ir. Yudhi Gunadi, MT, selaku Koordinator Tugas Akhir dan Dosen
Pembimbing pada penulisan tugas akhir ini yang telah banyak memberikan
masukan dan dorongan dalam pembuatan dan penulisan tugas akhir ini.

4. Bapak Ir. Budi Yanto Husodo MSe, Ketua Jurusan Teknik Elektro.
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5. Kedua Orang Tua, Kakak-kakak dan Adik_k_:z yang kuc_intgi yang selalu -
memberikan bantuan, dorongan dan do’a demi.s:cic-;sainya pembuatan d#:}
~ penulisan tugas akhir ini. R
6. Dan seluruh pihak yang tidak mungkin penulis s;_:llaqtl_{.ar_l s*'..aiq'pe;sat_u' yang H{:l._lt
membantu kelancaran selama perancangan dan penyusunan tugas akhir..
Penulis menyadari bahwa dalam laporan tugas akhir ini mungkin masih
terdapat kekurangan, baik ity berupa penyusunan maupun penulisannya. Untuk ity
-saran yang bersifat membangun sangat diharapkan, sehingga penulisan laporan
tugas akhir ini bisa menjadi lebih baik dan bermanfaat.
Akhir kata, penulis berharap semoga laporan tugas akhir ini dapat

bermanfaat bagi semua pihak yang membutuhkan.
Jakarw, - Agustus 2007

Penulis
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